Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung 08.99 MI EVE0106 A-(de)

SRD992 Digitaler Stellungsregler

Der digitale Stellungsregler SRD992 mit analogem Eingang 4 ... 20 mA dient zur Ansteuerung pneumatischer Stell-
antriebe. Es bietet die erweiterte Funktionalitdt modernster Stellungsregler, wie z.B. Autostart fur die Ermittlung der
Regelungsparameter, und komfortabler vor-Ort-Bedienung.

MERKMALE

« Autostart mit Selbstkalibrierung e Schutzart IP 65 und NEMA 4X
¢ Selbstdiagnose ¢ Explosionsschutz:

« Birde 320 Q, kaskadierbar EEx ia lIC T4 nach CENELEC

« Konfiguration Uiber lokale Tasten und LEDs oder “Intrinsic safety” nach FM und CSA

* Geringer Eigenluftverbrauch Zusatzausstattungen (kompatibel zu SRD991):

* Hubbereich 8 bis 120 mm « Zwei Steuereingange fiir ‘Auf / Zu’ und

¢ Drehwinkelbereich bis 95 ° ‘Halten letzter Wert’

« Zuluftdruck bis 6 bar (90 psig) « Stellungsrickmeldung Gber 4-20 mA und Alarm,

galvanisch getrennt
o Zwei Grenzsignale, galvanisch getrennt

¢ Integrierte induktive Grenzwertgeber, unabhéngig
von der Geréateelektronik

» Einfachwirkend oder doppeltwirkend
* Mechanischer Stellungsanzeiger
« Verpolschutz und Interlockdiode

¢ Anbau an Hubantriebe direkt oder nach

IEC 534 Teil 6 (NAMUR) Weiteres Zubehor wie z.B.

e Leistungsverstarker zur

Reduzierung der Stellzeit m

-
Reparatur- und Wartungsarbeiten missen von fachkundigem Personal ausgefiihrt werden! MDT
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1 FUNKTIONSWEISE

1.1 Allgemeines

Der digitale Stellungsregler SRD992 1 und der Stell-
antrieb 2 bilden einen Regelkreis mit der Fihrungs-
grolRe w (vom Hauptregler oder Leitsystem), dem
Stelldruck y und der Stellung x des Stellantriebes
vom Ventil 3.

Der Stellungsregler kann sowohl an Hubantriebe als
auch an Schwenkantriebe angebaut werden.

An Stellantrieben mit Federriickstellung wird ein ein-
fachwirkender, an Antrieben ohne Federriickstellung
ein doppeltwirkender Stellungsregler eingesetzt.

Die Bedienung erfolgt tUber lokale Bedientasten.

1.2 Blockschaltbild

Fur die Zuluftversorgung empfehlen wir die
FOXBORO ECKARDT Zuluftstation FRS923.

s Zuluft 1,4 ...6 bar

9 11 12 13| 14 | :
Eingang | A / _._| yly1 Stelldruck
w H [> > [> | zum
4.20mA | b —s————'y> Antrieb
i 7 ne 15 |
. U '
| —-— — — — —_—| x  Stellung des
' const. 22 I 16 | Antriebes
| vV .
i 1HRRRED |
o I 1

1.3 Funktionsbeschreibung
1.3.1 Analogbetrieb

Vom am Eingang w liegenden Stromsignal 4-20 mA
wird Uber den Spannungswandler 7 die Versorgung
fur die Elektronik abgeleitet. Der Stromwert wird
gemessen, im A/D-Wandler 9 gewandelt und der
digitalen Regelstufe 11 zugefihrt. Deren Ausgang
treibt den elektro-mechanischen Wandler (IP-Modul)
12, der Uber den Vorverstarker 13 den einfach-
wirkenden (oder doppeltwirkenden) pneumatischen
Leistungsverstarker 14 aussteuert. Dessen Ausgang
ist der Stelldruck y (y1,y2) zum Stellantrieb. Die
Verstarker werden versorgt mit Zuluft s 1,4 ... 6 bar.

Die Stellung x des Stellantriebes wird Giber den Dreh-
winkelsensor 15 zur Regelstufe 11 zuriickgemeldet,
und unabhangig davon am mechanischen Stellungs-
anzeiger 16 angezeigt.

Optionale Ein-/Ausgéange 21 (zwei Bindrausgange,
ein 4-20 mA Ausgang, Steuereingange fur ‘Auf / Zu’
und ‘Halten letzter Wert’) ermdglichen zusatzliche
Diagnoseaussagen und Eingriffsmdoglichkeiten.

Der mechanische Grenzwertgeber 22 (optional) gibt
eine unabhangige Grenzwertmeldung.

Einstellung, Inbetriebnahme des Stellungsreglers
sowie Abfrage Gerate-interner Informationen erfolgen
Uber Drucktaster 17 mit Hilfe der LEDs 18.
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1.3.2 Software

Die Arbeitsweise des Stellungsregler ist in einzelne
‘Betriebsarten’ eingeteilt. Die Betriebsarten kénnen
wechseln in Abhangigkeit von z.B. Tastenkomman-
dos oder internen Entscheidungen.

Die verschiedenen Betriebsarten sind im folgenden
in vereinfachter Form beschrieben.

Im Kap. 14 sind die Betriebsarten in grafischer Form
als ‘Zustandsdiagramm’ erlautert.

INITIALISIERUNG:

Bei Wiederkehr der Betriebsspannung oder nach
Reset (drucken der 3 Tasten gleichzeitig) wird eine
Sequenz von Selbsttests durchgefuhrt. Jeder Test
wird durch einen Code der griinen LEDs angezeigt.

Tritt kein Fehler auf, so geht das Gerat nach AURER
BETRIEB, wenn es sich noch im Auslieferungszu-
stand befindet; es muf3 die Funktion AUTOSTART
durchgefihrt werden. Wurde ein AUTOSTART
bereits durchgefiihrt, so geht das Gerat IN BETRIEB.

Tritt ein Fehler auf, so bleibt der Code des fehler-
haften Selbsttests stehen. Wiederholt sich der Fehler
nach erneutem Reset, so ist das Gerat vermutlich
defekt und muf3 zur Reparatur eingeschickt werden.

GERATE-FEHLER:

Wenn die rote LED dauernd an bleibt und alle griinen
LEDs aus sind, so wird ein Geratefehler signalisiert.
Diese Fehler werden beim zyklischen Selbsttest
erkannt.

Das Gerét kann nicht weiterarbeiten. Ursachen
koénnen u.a. sein eine standig gedruckte Menu-Taste,
ein defekter Programmspeicher, etc. (siehe Tabelle
in Kapitel 11 ‘Fehlersuche’).

Durch erneuten Reset verschwindet dieser Zustand,
bis derselbe Fehler erneut detektiert wird.

Bei wiederholtem Auftreten eines Geratefehlers muf3
das Gerat zur Reparatur eingeschickt werden.

IN BETRIEB:

Wenn die Funktion AUTOSTART ausgefihrt wird,
geht das Gerat anschlieRend IN BETRIEB und wird
auch nach einem Wiedereinschalten oder Reset
stets nach IN BETRIEB gehen.

MEHL DOWN UP
¥ —=

[==

MAF1 2 3 4

¥y2 DAMPING Y] s @0 & @

® »
o) :’. -:‘:--'-'. .

AUSSER BETRIEB:

Im Auslieferungszustand ist der SRD992 so konfigu-
riert, dal3 er nach Einschalten AUSSER BETRIEB
bleibt, bis er durch die manuell ausgeldste Funktion
AUTOSTART nach IN BETRIEB geht.

In AUSSER BETRIEB ist stets der Menu-Eingabe-
Modus aktiv. Wenn ein Gerét, das bereits schon IN
BETRIEB war, von einem Antrieb abgebaut und an
einen anderen Antrieb angebaut wird, dann ist es
sinnvoll, vor dem Abschalten am ersten Antrieb das
Gerat mit RESET KONFIG. aul3er Betrieb zu
nehmen. Dadurch wird beim nachsten Antrieb wieder
mit dem Auslieferungszustand gestartet.

KALIBRIEREN:

Wahrend den Funktionen AUTOSTART und KURZ-
AUTOSTART befindet sich das Gerat im Zustand
KALIBRIEREN. Es wird der Antrieb mehrmals auf-
und abbewegt und das Gerat ist u.U. langere Zeit
beschaftigt. Danach geht das Geréat IN BETRIEB.

MELDUNG:

Der SRD992 Uiberwacht standig seine wichtigen
Geréatefunktionen. Falls Grenzwerte Uberschritten
werden, oder betriebsbedingte Probleme auftreten,
werden Meldungen durch den speziellen Blink-
modus signalisiert: rote LED mit langer, griine LEDs
mit kurzer Leuchtdauer.

Die Meldung mit héchster Prioritat wird zuerst ange-
zeigt. Mit den Tasten UP bzw. DOWN konnen weite-
re Meldungen abgefragt werden. Es ist jederzeit
maglich, mit Dricken der Menu-Taste in das Ment
zu gelangen, um ggf. mit der Ausfihrung geeigneter
Menu-Funktionen das Problem zu beheben. Weitere
Hinweise sind im Kapitel 11 ‘Fehlersuche’ zu finden.

Die Bedeutung der Leuchtdioden und mdgliche
Bedienereingriffe sind im Kapitel 8: Inbetriebnahme
beschrieben.
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1.4 Begriffserlauterungen

Hub, Hubbereich des Membranantriebes gilt beim Schwenkantrieb als Winkel, Winkelbereich .

0 % Stellung ist der mechanische Anschlag bei wirklich geschlossenem Ventil (Achtung bei Verwendung
von Handrad und mechanisch einstellbarer Hubbegrenzung!)

100 % Stellung ist der mechanische Anschlag bei wirklich offenem Ventil.

SchlieRgrenze ist eine per Software eingestellte untere Grenze. Im Normalbetrieb wird das Ventil nicht weiter
schlie3en als hier eingestellt. Aber Achtung: Bei Ausfall der Hilfsenergie kann nicht mehr ge-
regelt werden, also werden die Federn im Antrieb das Ventil in Sicherheitsstellung fahren (bei
einfachwirkendem Antrieb).

Offnungsgrenze st eine per Software eingestellte obere Grenze. Im Normalbetrieb wird das Ventil nicht weiter
offnen als hier eingestellt. Aber Achtung: Bei Ausfall der Hilfsenergie kann nicht mehr ge-
regelt werden, also werden die Federn im Antrieb das Ventil in Sicherheitsstellung fahren (bei
einfachwirkendem Antrieb).

Normalbetrieb (= IN BETRIEB) bedeutet, daR die Position auf das 4—20 mA-Eingangssignal geregelt wird
und auch keine Meni-Auswahl angewahlt wurde.

2 IDENTIFIKATION

Typenschild (Beispiel) Typenschild (Beispiel)
Ohne Ex-Schutz Mit Ex-Schutz nach CENELEC
Zundschutzart EEX ia

OXBOR L, Eaé OXBOR MADE IN FRANCE iem E\
A 1
ECHARDT ] ECHARDT ]
Geréatespezifikation, Model Code
[SRD 992 [sRD 992
SER.No | ECEP | \|dentnummer be| SER.No | ECEP |
ZULUFT / SUPPLY : max. 6 bar ( 90 psi) kundenspezrﬂscher Ausfuhrung ZULUFT / SUPPLY : max. 6 bar ( 90 psi)
X EINFACH / SINGLE  [] DOPPELT / DOUBLE X EINFACH / SINGLE  [_] DOPPELT / DOUBLE
EINGANG / INPUT : IX4..20mA [ JHART EINGANG/INPU&: X4..20mA  [JHART
FoxcoMmITL [J Foxcom IT2
[Jroxcomitt [JFoxcom IT2 TEMP. Tu: - 20°C ... 80°C
TEMP. Tu: -20°C ... 80°C

TYPE BIA 637 EExiallC T4
PTB Nr. Ex-96.D.2175

REV. REV. Prax. =900 mW

c € 1 1 Umax. =30V Ci=14nF

MADE IN FRANCE ~ (2) ) I'max =130mA  Li=0mH

Schild fir PLT-Stellen  (Beispiel) Typenschild (Beispiel)
Direkt angebracht oder angehangt Mit Ex-Schutz nach FM
. FOXBORO L]
XXX 09/16 | " ECKARDT -
[SRD 992 |
SER.NoO | |
ECEP | |
SUPPLY: MAX 6 bar (90 psi) XSINGLE []DOUBLE
X4..20mA [] HART JIm1 lir2
I.S.CLI,1I, DIV 1, GP A-G; SEE 534 396 011;

WARNING: SUBSTITUTION OF COMPONENTS
MAY IMPAIR INTRINSIC SAFETY

N.L.CLI, I, I, DIV 2, GP A-D,F, G at 4...20 mA/
HART/IT1: 36 VDC 21 mA; IT2: 48 VDC at 8 mA nom.
WARNING: DO NOT DISCONNECT EQUIPMENT
UNLESS POWER HAS BEEN SWITCHED OFF OR
THE AREA IS KNOWN TO BE NON-HAZARDOUS.

MAX AMB T4 at + 80 °C REV.

NEMA TYPE 4X 1
MADE IN FRANCE c E

APPROVED




6 SRD992

MI EVE0106 A-(de)

3 AUFBAU

11 26 22

JaKabelverschraubung 1/2"-14NPT

1b Kabelverschraubung PG 13,5

2 VerschluBBschraube, auswechselbar gegen Pos. 1
3 Schraubklemmen 11+ 12— flr Eingang (w)

3a Schraubklemmen fir Optionen; siehe Seite 15
Erdungsanschluf3

Einschraubloch 1/4-18 NPT fir Ausgang | (y/y1)
Einschraubloch 1/4-18 NPT fir Zuluft (s)
Einschraubloch 1/4-18 NPT fir Ausgang Il (y2)
DirektanschlufZbohrung fir Ausgang | (y/y1)
Anlenkwelle

Befestigungsleiste fir Anbau an Hubantriebe
Befestigungssockel fur Anbau an Schwenkantriebe

RO OWoWNOOA

N =

12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
26

Stellungsanzeiger

Taste UP

Taste DOWN

Taste M

Statusanzeiger (1 rote LED, 4 griine LEDs)
Dampfungsschraube fir Ausgang |
Dampfungsschraube fiir Ausgang Il
Anlenkwelle fir Grenzwertgeber
Gehausedeckel mit Sichtfenster fur 12
Abluftkanal, staub- und wassergeschuitzt
Typenschild

Steckbuchsen fiir Strommessung, 0 2 mm
Pfeil zeigt auf Flachstelle der Aufnehmerachse
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3.1 Zubehor Beim Anbau den korrekten Sitz der O-Ringe priifen
und Zubehoér mit den beiden M8-Schrauben fest-
schrauben. Nicht benutzte Ausgange sind mit Plastik-
stopfen verschlossen.

~
[~

2X
1/4-18 NPT

Code LEXG -J
Anschluf3leiste fiir einfach-
wirkenden Stellungsregler
mit Manometer fir Zuluft s
und Ausgang y

2X
1/4-18 NPT

Code LEXG -F
Leistungsverstéarker fur einfach-
wirkenden Stellungsregler

\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
l
y -
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
}
X
\
\
\

-
™
\
\
|
\
\
‘ 3x
‘ 1/4-18 NPT
| yi
| Code LEXG -M
k AnschluRleiste fur doppelt-
‘ ~ y2 wi.rkenden Stellungsregler
~ - mit Manometer fur Zuluft s,
| Ausgange y1 und y2
‘ *
‘ 3x G 1/8 fur
| 3x Manometer*
‘ 1/4-18 NPT ~
~
‘ yl
‘ 3x
‘ 1/4-18 NPT
Code LEXG -G
‘ Y2 Leistungsverstarker fiir doppelt-
} wirkenden Stellungsregler | y (y1)
| \ (y2) CoUeLEXGN
‘ \ AnschluB3leiste fur einfach- oder
\ ‘ doppeltwirkenden Stellungsregler
I mit Gewinden fir Manometer
~ ‘ fur Zuluft s, Ausgange y(y1) und (y2)
~ - I (Lieferung ohne Manometer)
~N ~ ~
~
~
3x
o Gl1/4
1/2-14NPT
N y (1)
Q 7 7
) Code LEXG -K

Code LEXG -H %2 AnschluBleiste mit G 1/4-Gewinden

Leistungsverstéarker fir einfach-

wirkenden Stellungsregler * Nicht bestiickte Gewinde fiir Manometer sind mit VVer-

mit zweifacher Luftleistung schluRschrauben SRU 425 024 013 dicht zu verschlieRen.
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4 MONTAGE AN HUBANTRIEBE

4.1 Montageart Direktanbau

Der Stellungsregler kann an Stellantrieben der Siebe
Control Valve Division mit entsprechend vorbereiteter
Laterne (z.B. Antrieb PA200, PA350) auch direkt an-
gebaut werden.

Der Stellungsregler wird direkt an der Antriebslaterne
befestigt und mit Anlenkhebel fiir Direktanbau ange-
lenkt (mit Anbausatz EBZG -D).

Der rickseitige Ausgang | und die seitlichen Aus-
gange | und Il (siehe Seite 6) werden gemaf folgen-
der Aufstellung genutzt:
* Antrieb einfachwirkend, Federkraft schlieend:
Benutzt wird der ruickseitige Ausgang .
Der seitliche Ausgang | ist mit Verschlu3schraube
SRS 522 588 013 dicht zu verschlieRen?.

e Antrieb einfachwirkend, Federkraft 6ffnend:
Benutzt wird der seitliche Ausgang I.
Der riickseitige Ausgang | ist mit VerschluRschrau-
be dicht zu verschlieRen?.

e Antrieb doppeltwirkend:
Benutzt werden der rickseitige Ausgang | und der
seitliche Ausgang Il. Der seitliche Ausgang | ist
mit Verschlu3schraube dicht zu verschliel3en.

Pneumatische Anschliisse: Zum Abdichten kein Tef-
lonband verwenden; die feinen Fasern kdnnten die
Funktion des SRD992 beeintréchtigen. Die Gewinde
sind mit Loctite® 243 abzudichten?.

Kabelverschraubungen fiir den elektrischen Anschluf3
werden seitlich angebracht.

Nicht benutzte Einschraubltcher sind mit Verschluf3-
schrauben zu verschlief3en.

Beim Aufsetzen des Gehausedeckels ist zu beach-
ten, daR die Entliftungséffnung nach unten gerichtet
ist (siehe Foto oben).

1) Nur auf das AuRengewinde auftragen.
2) Der Ausgang Il ist hier zwar drucklos, ist aber auch mit einer VerschluR3-

schraube dicht zu verschlieBen, um die Schutzart NEMA 4 zu gewabhrleisten.

4.1.1 Anbauvorbereitungen am Stellungsregler

Die Anlenkwelle 9 wird so eingestellt, dal3 ihre
Flach- stelle zum Pfeil 26 am Gehause zeigt (siehe
Detail- zeichnung auf S. 9). Der Anlenkhebel A wird
mit Hilfe einer Federscheibe und einer Mutter M8 fest
aufge- schraubt.

4.1.2 Anbauvorbereitungen am Antrieb

Am Kupplungsstiick K an der Antriebsspindel S wird
der Anlenkbolzen B links unten eingeschraubt und
mit einer Kontermutter M6 gesichert.

. GV

M6

4.1.3 Anbau des Stellungsreglers

Der Stellungsregler wird mit 2 Federscheiben und

2 Schrauben M8 x 80 oben an der Laterne befestigt
(siehe Foto oben). Der riickseitige Ausgang | hat
dann Kontakt zur Luftfihrung R .

Achtung : Korrekte Lage des O-Ringes R an der
Laterne fir den riickseitigen Anschlul? | beachten!

Beim Anbau ist zu beachten, daR der Anlenkbolzen
B in den Schlitz des Anlenkhebels A eingreift, und
daR dabei die Ausgleichsfeder F am Anlenkbolzen
anliegt.

A R
\

(o} s )
F

Abb.: Anlenkhebel
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4.1.4 Anbaumalflie bei Direktanbau

Anlenkhebel Code EBZG-A fiir 8..70 mm Hub

32 67
i 126 264 w8l AnschluR an der Laterne bei Verwendung
{ ﬂ der Direktanschluf3bohrung fur Ausgang | (y/y1)
fi— D -
Anlenkhebel Code EBZG-B fiir 60..120 mm Hub /
83 67 / _
— o L |
3.27 2.64 oo‘% \ |

2x M8

(i —— \_
-

—

Anlenkbolzen zur Befestigung
an der Ventilspindel

19 28

.75 1.1

2|5 mm
ASY

M6

N - N
K] [/ \]
o I o
_/ N

— f \‘

- \

@ |

T

o | |

Anbauanordnung

35...90

Detailzeichnung: Pfeil 26 am Gehéause zeigt
auf die Flachstelle auf der Anlenkwelle 9.
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4.2 Montageart Anbau nach NAMUR

Mdglich an allen Antrieben mit Pfeiler- oder GuR3-
laterne gemall NAMUR (DIN IEC 534-6).
Einbaulage des Stellungsreglers: Pneumatische An-
schlusse linksseitig, elektrische Anschlisse rechts-
seitig und unten.

Der Stellungsregler wird linksseitig an den Antrieb
angebaut mit Montagewinkel und Anlenkhebel flr
Anbau nach NAMUR:

fir GuRlaterne mit Anbausatz EBZG -H,

fur Pfeilerlaterne mit Anbausatz EBZG -K.

Benutzt werden die seitlichen Ausgénge | bzw. | und
Il (siehe Seite 6). Der riickseitige Ausgang | ist mit
VerschluR3schraube SRS 522 588 013 dicht zu ver-
schliel3en.

Pneumatische Anschliisse: Zum Abdichten kein Tef-
lonband verwenden; die feinen Fasern kdnnten die
Funktion des SRD992 beeintréchtigen. Die Gewinde
sind mit Loctite® 243 abzudichten?.

Kabelverschraubungen fiir den elektrischen Anschluf3
kénnen seitlich oder unten angebracht werden.

Nicht benutzte Einschraubltcher sind mit Verschluf3-
schrauben zu verschlieRen.

Beim Aufsetzen des Gehausedeckels ist zu beach-
ten, daR die Entliftungséffnung nach unten gerichtet
ist (siehe Foto oben).

4.2.1 Anbauvorbereitungen am Stellungsregler

Die Anlenkwelle 9 wird so eingestellt, dai? die Flach-
stelle zum Pfeil 26 am Gehause zeigt (siehe Detail-
zeichnung auf S. 9). Der Anlenkhebel A wird mit
Federscheibe und Mutter M8 gemal3 Abbildung an
der Anlenkwelle befestigt.

4.2.2 Anbauvorbereitungen am Antrieb

Am Kupplungstiick an der Antriebsspindel wird der
Anlenkbolzen eingeschraubt und mit Kontermuttern
gesichert. Es wird ein Anlenkbolzen verwendet, der
in der Lange verstellbar ist, um an verschiedene
Kupplungsstiicke anschrauben zu kénnen.

H S K

\
S
\we”

Er besteht aus einem Gewindestift S, der in das
Kupplungsstiick K geschraubt (mit Innensechskant-
schlissel SW3) und mit Kontermutter M6 gesichert
wird. Darauf wird die Gewindehllse H geschraubt
und mit Kontermutter M6 gesichert.

Der Montagewinkel wird seitlich an der Laterne be-
festigt: an GulRlaternen mit einer Schraube M8 x 30,
an Pfeilerlaternen mit zwei Befestigungsbtigeln und
den dazugehorigen Muttern.

4.2.3 Anbau des Stellungsreglers

Der Stellungsregler wird mit 2 Federscheiben und
2 Schrauben M6 x 80 am Montagewinkel befestigt.
Beim Anbau ist zu beachten, daR der Anlenkbolzen
B in den Schlitz des Anlenkhebels A eingreift, und
daR dabei die Ausgleichsfeder F am Anlenkbolzen
anliegt.

A R

\
Q==

F

Abb.: Anlenkhebel

Um den Arbeitsbereich des SRD992 mdglichst guin-
stig auszuniitzen, wird empfohlen, die Anordnung
vor der Befestigung folgendermalf3en auszurichten:
Bei Antriebstellung 50% Hub soll der Anlenkhebel
rechtwinklig zur Antriebsspindel liegen, und der
Winkelbereich des Anlenkhebels sollte zwischen
-10° ... +10° und -30° ... +30° liegen.

Ausrichten:

Den Antrieb durch Vorgabe von Fremddruck auf die
Mitte des Hubbereiches stellen.

Den Montagewinkel an der Laterne so befestigen,
daf3 Anlenkbolzen und Markierung am Montage-
winkel ungefahr den gleichen Abstand zum Ventil
aufweisen. Die Befestigungsposition des Stellungs-
reglers am Montagewinkel so wahlen, dafd der oben
angegebe Winkelbereich eingehalten wird.

Es wird empfohlen, die pneumatische Verrohrung
und die elektrische Verkabelung erst nach erfolgter
Ausrichtung vorzunehmen.

1) Nurauf das AulRengewinde auftragen.
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4.2.4 Anbaumafe bei Anbau nach NAMUR

O
mm
in ﬁ}
_‘ —
Montagewinkel
9 43 9
4x QSE__, - m 3x QS%
T [T] S ) ol
=~ \) ‘é} |0
A ‘ /| |<» ¢( M|Hv
Q|3 oD g
5|3 ‘J ox v sl
13,5 by $ §|9f 0l
= plg
Y
é*%' OO { Y
62 [ 20 5 82 675
2.44 =.79= .59 1.26= 2.66
l1 HI
7
Anbau an Pfeilerlaterne —
2 Stiick %0
1.38...3.54 2 ﬂ
‘ 1.26 264 |8 Anlenkhebel
// \ N Code EBZG-A
\_ [5 -y - * fiir 8...70 mm Hub
83 o7
3.27 264 o5 Anlenkhebel
-1 Code EBZG-B
[{} I fir 60..120 mm
= Hub

Anlenkbolzen zur Befestigung an der Ventilspindel

18...30 19
71...1.18 .75

7,8
31
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5 MONTAGE AN SCHWENKANTRIEBE

5.1 Montageart

Der Stellungsregler kann an Schwenkantriebe mit
Verbindungsstelle nach VDI/VDE 3845 angebaut
werden.

Einbaulage des Stellungsreglers: Pneumatische
Anschlisse in Richtung der Antriebslangsachse
wie Abb.

. )
H =

Achtung: Der im folgenden beschriebene Anbau
mufd sehr prazise durchgefihrt werden.

Der SRD992 hat einen Drehwinkelbereich von etwa
100 Grad, der Schwenkantrieb etwa 90 Grad.
Deshalb: Bei Mittelstellung des Antriebes muf3 der
Pfeil am Gehéause zur Flachstelle der Antriebswelle
zeigen (siehe auch Detail Seite 9 unten).

Die Anlenkung erfolgt mit Kupplungsstick
(Anbausatz EBZG -R).

Benutzt werden die seitlichen Ausgéange | bzw.
I und II. Der ruickseitige Ausgang | ist mit Verschluf3-
schraube SRS 522 588 013 dicht zu verschliel3en.

Pneumatische Anschliisse: Zum Abdichten kein Tef-
lonband verwenden; die feinen Fasern kdnnten die
Funktion des SRD992 beeintrachtigen. Die Gewinde
sind mit Loctite® 243 abzudichten?.

Kabelverschraubungen fir den elektrischen Anschluf3
kénnen beliebig angebracht werden.

Nicht benutzte Einschraublécher sind mit Verschluf3-
schrauben zu verschlief3en.

Achtung: Um in dieser Einbaulage die Ansammlung
von Wasser zu vermeiden, ist auf die Dichtigkeit der
Kabelverschraubungen besonders zu achten, und
auf eine standige Versorgung mit trockener Zuluft.

1) Nur auf das AuRengewinde auftragen.

5.1.1 Anbauvorbereitungen am Stellungsregler

Die Anlenkwelle 9 wird so eingestellt, dai3 ihre
Flach- stelle zum Pfeil 26 am Gehause zeigt (siehe
Detail- zeichnung auf S. 9).

Scheiben 5 und das Kupplungssttick 3 werden auf
den Wellenstummel 9 des Stellungsreglers gescho-
ben. Dabei ist folgendes zu beachten:

Bei steigender Produkttemperatur wird die Antriebs-
welle 1 langer. Daher muR3 das Kupplungssttick 3

so montiert werden, daf3 zwischen Antriebswelle 1
und Kupplungsstiick 3 etwa 1 mm Spiel ist. Dies
wird erreicht, indem vor Anschrauben des Kupplungs-
stiicks eine entsprechende Anzahl von Scheiben 5
auf den Wellenstummel 9 gelegt wird. Die genaue
Anzahl der Scheiben ist durch Versuch zu bestim-
men.

2 Scheiben sollten ein Spiel von 1 mm ergeben.

Bei Anbau an einen rechtsdrehenden Antrieb wird
ein Gewindestift 4 in die Gewindebohrung “R” ein-
geschraubt und gegen die Flachstelle des Wellen-
stummels festgezogen.

Bei Anbau an einen linksdrehenden Antrieb wird
ein Gewindestift 4 in die Gewindebohrung “L” ein-
geschraubt und gegen die Flachstelle des Wellen-
stummels festgezogen.

Achtung : Gewindestift gegen die Flachstelle, und
nicht gegen das Gewinde des Wellenstummels
schrauben!

Zusammenbau:

SRD992

Schwenkantrieb
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5.1.2 Anbauvorbereitungen am Antrieb

Der Gewindestift 2 wird in die Antriebswelle 1 ge-
schraubt zur Zentrierung des Kupplungsstiickes 3.
Die Anbaukonsole wird am Schwenkantrieb ange-
schraubt.

Position des Mitnehmerschlitzes
am Wellenstummel des Antriebes
bei Drehwinkel Null

(Antrieb drucklos)
|
Antrieb Antrieb
linksdrehend rechtsdrehend
6ffnend 6ffnend
/_ _\
o o
o 0
— || [ B

5.1.3 Anbau des Stellungsreglers

Die Mitnehmernase des Kupplungsstiickes 3 wird
in den Mitnehmerschlitz des Wellenstummels I am
drucklosen Schwenkantrieb so eingefuhrt, dal’ der
Pfeil am Kupplungsstiick zum Pfeil am Stellungs-
reglergehause zeigt. Die beiden Wellen 1 und 9
mussen exakt fluchten.

Der Stellungsregler wird mit 4 Federscheiben und 4
Schrauben M6 x 12 an der Anbaukonsole befestigt.

5.1.4 AnbaumalRe bei Anbau an Schwenkantriebe

Kupplungssttick

~
s

17
42+0,1

mm

—
|

Anschlu3bild der Anbaukonsole
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6 ZUSAMMENSCHALTUNG
MIT SPEISEGERATEN

Die Sicherheitsbestimmungen in Kap. 10 beachten!

6.1  Nicht-eigensicherer Einsatz

Der SRD992 kann am 4 ... 20 mA - Ausgang eines
Prozelleitsystemes oder Reglers angeschlossen
werden. Burde RL ca. 320 Ohm.

PLS, Regler SRD992
4-20mA
= =]

6.2  Eigensicherer Einsatz

Der SRD992 kann am eigensicheren 4 ... 20 mA -
Ausgang eines Prozelleitsystemes oder Reglers
angeschlossen werden. Falls kein eigensicherer Aus-
gang verfugbar ist, muf? ein geeigneter Trennverstar-
ker oder eine Sicherheitsbarriere zwischengeschaltet
sein. Beim eigensicheren Einsatz ist auf die Zulassig-
keit der Zusammenschaltung zu achten.

Regler/PLS-Ausgang eigensicher:

PLS, Regler SRD992
I =]
i sl sl =
elgen- 4-20mA
sicher gﬂ " ,_
I ]
Ex-Bereich

Regler/PLS-Ausgang nicht eigensicher:

Alle Komponenten, die im ex-gefahrdeten Bereich an
den SRD992 angeschlossen werden, benétigen eine
Ex-Zulassung. Deren Grenzwerte dirfen in keinem
Fall iberschritten werden. Diese Grenzwerte missen
auch beim Anschlu3 weiterer Kapazitaten, Induktivi-
taten, Spannungen und Strdme beachtet werden.
Zusétzliche Optionen kénnen andere Grenzwerte
haben als das Grundgeréat. Siehe hierzu das Typen-
blatt bzw. die Baumusterprifbescheinigung.

6.3 Split range

Sollen mehrere Stellantriebe von der gleichen Fih-
rungsgrofde angesteuert werden, und jeweils nur in
einem bestimmten Teilbereich dieser Fuhrungsgrolie
den vollen Hub ausfiihren, so ist flr jeden
Stellantrieb ein SRD992 vorzusehen, dessen
Nullpunkt und Hub- bereich auf den jeweils
gewunschten Teilbereich der Fihrungsgrof3e
einzustellen ist.

Elektrisch werden die Stellungsregler in Reihe
geschaltet. Dabei mul3 beachtet werden, daf3 die
zulassige Birde des Prozelileitsystemes oder
Reglers nicht Uberschritten wird (RL eines SDR992
ca. 320 Ohm).

Die Ausgangsspannung (Leerlaufspannung) muf3
dabei > 8,5 V pro angeschlossenem Stellungsregler
betragen.

Die gesamte Leitungskapazitat darf 1 uF nicht Uber-
schreiten.

PLS, Regler SRD992

]

. > > ml I
nicht ) L ) sl
eigen- $ 4-20mA /\ é 4-20mA
sicher = =1

= =

AC/DC 24V Ex-Bereich

1

Folgende Geréte kdnnen eingesetzt werden:

Eingangs- | treibt Burde RL | treibt n*)
Gerat Birde R2 am Ausgang SRD992
TV928 50 Q 600 Q 1 Stk.
TV228 <100 Q 700 Q 2 Stk.
11949 RL+200 Q 580 Q 1 Stk.
MTL4048 RL+450 Q 750 Q 2 Stk.
MTL787S+ |RL+260 Q 1200 Q 3 Stk.

MTL... werden hergestellt von Measurement Technology Limited.
Dokumentation siehe dort.

*)  Far Split range-Betrieb

Beispiglj@-fach Unterteilung SRD992
1 1
éu [ A
4-20mA
l i
- ]
SRD992
e
L

[

Bei eigensicherem Einsatz gelten die gleichen
Bedingungen wie in 6.1 beschrieben.

Die Einstellungen der Stellungsregler sind auf Seite
23 beschrieben.
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7 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Es sind die Sicherheitsbestimmungen in Kapitel 10
zu beachten!

Die Leitung wird durch die Kabelverschraubung 1
eingeftihrt. Die Leitung nicht von oben einfuhren; ggf.
die um 90° versetzte Offnung verwenden. Die
Kabelverschraubung ist flr Kabeldurchmesser von

6 ... 12 mm (0.24 ... 0.47 in) geeignet.

Die Leitungseinfihrung gut abdichten. Nicht beno-
tigte Einschraublocher fur Kabelverschaubungen
missen mit Blindstopfen dicht verschlossen sein.
Die Eingangsleitung wird an den Klemmen 3 mit der
Kennzeichnung 11+ und 12 - angeschlossen. Die
Schraubklemmen sind fur Aderquerschnitte von
0,3...2,5 mm? (AWG 22...14) geeignet.

Anschluf3 von Optionen:
(Klemmen unterhalb Pos. 3):

SRD992-xxM | SRD992-xxP | SRD992-xxB | SRD992-xxQ
ohne m. 2 Binar-/ |m. 2 Binar- |1 Stellriickm.
Optionen Grenzwerten |eingangen 1 Alarm
KL. |Signal | KL. |Signal | KL. |Signal | KL. |Signal
11+ |Eing.w|11 + |Eing. w|11 + |Eing. w|11 + |Eing. w
12— |Eing. w|12 — |Eing.w |12 — |Eing. w|12 — |Eing. W
81+ |AB1 |13+ |[EB1 |81+ AB1
82— |AB1 14— |[EB1 82— |ABl
83+ |AB2 |15+ |[EB2 |31+ |Al
84— |[AB2 16— |[EB2 32— Al
4 3- 3+

Hinweis: Bei Anschluf3 der
geschirmten Leitungen wird
die Abschirmung nur an der
System-Seite angeschlossen!
An der Stellungsregler-Seite

|

Zur Verbesserung des EMV-Schutzes durch Ein-
bindung in die ortliche Erdung stehen der innere und
aulere Erdungsleiteranschlufd 4 zur Verfligung.

An den Steckbuchsen 23 + und 23 - kann der Ein-
gangsstrom gemessen werden.

Die Steckbuchsen sind fiir Stecker mit Durchmesser
2 mm (0.08 in) geeignet.

Im Gerat befinden sich keine Steckbriicken.

Eingw Eingang w (4..20 mA)
AB Bindrausgang ext. gespeist
EB Binareingang flur ext. Schalter
Al Analogausgang 4..20 mA fir Stellungs-
rickmeldung
23+ 23-

16

l@

wird die Abschirmung nicht W=
angeschlossen! | =
\
S (|
o|o|e|@
40 D
N
Q

13
s} |
a0
2 O 14
REEen
@ ;@"\—17
7 8
PN =BT
Y = [ q |
—=J——1 18
2 )

AnschluZ3klemmen der Option ‘Grenzwertgeber’
(Pos. 40)

SRD992-xxxT, U ber induktive Geber
Klemme | Signal
41 + GW1
42 — Gw1
51+ GW2
52 — GW2

1z

GW Bindrausgang ext. gespeist
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8 INBETRIEBNAHME

8.1 Allgemeines

Zur Inbetriebnahme muf3 der SRD992 am Antrieb
angebaut sein, ein Eingangsstromsignal anliegen
und die Zuluft angeschlossen sein. Es ist Zuluft mit
ausreichender Luftkapazitat von 1,4...6 bar (20...90
psig), jedoch nicht mehr als dem maximalen Betriebs-
druck des Antriebes vorzugeben.

Die Dampfung am pneumatischen Ausgang (Dros-
selschraube 17 bzw. 17 und 18) ist werkseitig auf
den Betriebswert eingestellt und braucht im Normal-
fall nicht verandert zu werden (Ausnahme siehe Kap.
8.2.2, Menli 6).

Der SRD992 wird grundsatzlich tber lokale Tasten
bei gedffnetem Gehausedeckel eingestellt.

Zur Anzeige dienen die Leuchtdioden 16, die auf
verschiedene Weise anzeigen kénnen:

1 Dauerlicht, AN

Y Blinken: kurz AN, lang AUS

% Blinken: lang AN, kurz AUS

% Blinken: AN und AUS gleich lang

- AUS
Ubersicht: Bedeutung der Leuchtdioden
Leuchtdioden
rot griin Bedeutung

M|1,2]|3 4
S

INIT: LEDs zeigen die Initphasen
NORMALBETRIEB

Achtung : Beim Konfigurieren kdnnen Vorgange
eingeleitet werden, die einen Eingriff in den aktu-
ellen Prozel} darstellen und diesen stéren kénnen!

Es wird empfohlen, da3 wahrend der Konfigurierung
kein Medium durch das Ventil stromt.

Bei der Erstinbetriebnahme ist zuerst die Konfigu-
rierung ‘Antriebssystem, Anbauseite’ (siehe Kap.
8.2.2, Men( 1) durchzufiihren, danach ein Autostart
bzw. ein Kurzautostart (siehe Kap. 8.2.2, Meni 2
bzw. 10).

Der Stellungsanzeiger 12 wird nach Auswahl der
Ubersetzung an der Zeigerwelle (siehe Kap. 8.3) in
der gewunschten Position aufgesteckt.

Beim Aufsetzen des Gehausedeckels ist zu beach-

ten, daR die Entliftungséffnung nach unten gerichtet
ist.

8.2 Einstellung Uber lokale Tasten

Die Einstellung erfolgt mit den lokalen Tasten 15 (M),
13 (UP), 14 (DOWN):

M (Menl)  Mend starten / beenden

UP / DOWN hoch- / herunterzahlen der Men(-Nr.
bzw. Parameter-Nr.

UP + DOWN gleichzeitig : Bestatigung zum Start
oder Eingabe, Speichern, Verandern

M + UP + DOWN gleichzeitig : Reset = Neustart des
SRD992, danach Initialisierung

Achtung : Beim Betatigen der Tasten nicht mit der
Hand hinter das Stellungsreglergehause greifen!
VERLETZUNGSGEFAHR'!

MENUWAHL: xxxx = Mendi
UNTERMENU: yyyy= Untermenii
PARAMETER uuuu dazu

Ya MELDUNG Nr.zzzz
1| -1]-1] -] -| FEHLER

Rote und griine Leuchtdioden blinken im Gegentakt.

Yo
Ya

N | C < | X
N | |< | X
N |C < |X
N |C < |X

8.2.1 Anzeigearten fur Bedienung mit Tasten

INIT: Die Initialisierung* nach Gerate-Neustart dauert
etwa 10 sek und ist beendet, wenn alle LEDs aus
sind (Gerét ist IN BETRIEB) oder das Blinkmuster
von Menii 1 erscheint (Gerat ist noch AUSSER
BETRIEB; Inbetriebnahme ist erforderlich).

MENU: Die Menii-Auswahl ist in Tabelle 2 zusam-
mengestellt. Parameter und Untermeni-Auswahl
sind in Tabelle 3, die Untermeni-Parameter in
Tabelle 4 zusammengestellt.

MELDUNG: Der SRD992 kann die Ventilstellung
nicht verandern. Der Anwender mul3 durch geeignete
MaRnahmen (siehe Kap. 11.3) das Problem besei-
tigen, um den Betrieb fortzusetzen.

FEHLER: Der SRD992 erkannte im Selbsttest einen
Fehler und ist nicht mehr betriebsbereit, siehe Kap.
11.2.

MEHNL DOWM up
7| e —
MAF1 2 3 4

y2 DANMFING Y1 &« o & & &

. ®
+ 20 %00

* siehe Kap. 11.1
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Drucktasten-Bedienung

z.B.
IN BETRIEB

® |EDAN
O LED AUS

Autostart oder Kurzautostart

/

Anwahl

speichern und zuriick zum Meni

Menti Parameter
©Q000 1 1
©0Q@00 2
©00Q0 3 2
©0000 451 Kennlinie Anwahl*
8 08000 4 Inear speichern
9 00000 _ gleichproz. — @—
10 Abbruch __inv. gleichpr. |
spezial
ohne 3
speichern

®a Blinken 1/2 AN, 1/2 AUS

* Tasten DN und UP gleichzeitig driicken

Tabelle 2: Menii

LEDs blinken

rot grun

M| 1|2]|3|4]|Menu | Bedeutung
Antriebssystem

1 1 !

7| Ve L Anbauseite

Yo Ya 2 |Autostart
Ventil-

1 1

& & 3 Wirkungsweise

1 1, 4 Xﬁ;\\tx;lennllmen-
Ventil-Grenzen,

Yo | Yo | Y2 5 | Eingangssignalbe-
reich f. Split range
Parameter flr

1, 1 1,

2| Ve & 6 Positions-Regler
Man. Betatigung des

1, 1 1

72| Vo & ! pneum. Ausgangs
Manuelle Vorgabe

1 1, 1

7 | Ve 8 der Ventil-Stellung
Kalibrier-Funktionen

1 1, 1

7 & & 9 fur die Werkstatt

R Y| Y% 10 |Kurzautostart

% = AN und AUS gleich lang

1) Ausnahme in Menu 6. Hier erscheint zunachst keine Parameter-Anzeige,
sondern ein Blinkrhythmus mit langen Gruin- und kurzer Rotphase. Damit
wird deutlich gemacht, daf? es sich um ein Untermeni handelt.
Eintritt in die Parameter-Auswahl dann wie beschrieben.

Eintritt in die Menii -Auswahl durch Driicken der
Taste M. Die rote LED blinkt abwechselnd mit der
grinen LED1, die jetzt das Menii 1 anzeigt.

Auswahlen des gewlinschten Menus durch Drik-
ken der Taste UP (oder DOWN), siehe Tabelle 2.
Jede Betatigung schaltet um ein Menu vor (oder
zuruck).

Die Kombination blinkender griiner LEDs zeigt
das ausgewahlte Menu an.

LED-Test vor Konfigurierung: Menus 1 bis 4 aus-
wahlen und dabei beobachten, ob die jeweiligen
LEDs blinken.

Eintritt in die Parameter -Auswahl fir das Menl
durch Dricken der Tasten DOWN und UP gleich-
zeitig .

Die rote LED erlischt, und dauernd leuchtende
grine LEDs zeigen den Einstellparameter bzw.
den eingestellten Wert an D,

Einstellung siehe Tabelle Parameter auf der
nachsten Seite.

Verlassen der Menti -Auswahl durch erneutes
Driicken der Taste M. Rote und griine LEDs
erléschen, wenn das Gerat IN BETRIEB ist.

Bleibt das Gerat in der Meni-Auswahl, so ist es
noch AUSSER BETRIEB, und AUTOSTART muf3
noch ausgefuhrt werden.
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Tabelle 3: Parameter / Funktionen

von Menu:

LEDs
2 13

Bedeutung

ab
Werk

Antriebssystem
Anbauseite

Hubantrieb, Anbau links, Direktanbau

Hubantrieb, Anbau rechts

Schwenkantrieb, im Gegenuhrzeigersinn 6ffnend

Schwenkantrieb, im Uhrzeigersinn 6ffnend

Autostart

Bereitschaft fur Start. Start mit UP+DN

Start: Geometrie bestimmen

Streckenparameter erfassen

Sprung-Versuche zur Dynamik-Anpassung

Ergebnis Gberprifen und speichern

Zustand: IN BETRIEB V)

Wirkungsweise
Ventil

Ventil 6ffnet mit zunehmendem Sollwert

Ventil schlie3t mit zunehmendem Sollwert

Kennlinie
Ventil

Lineare Kennlinie zw. Stellung und Durchflu

Gleichprozentige Kennlinie im Verhaltnis 1:50

Invers gleichproz. Kennlinie (schnell 6ffnend)

Grenzen und
Alarme des
Ventils

Schliel3grenze wird auf Eingangswert 2 gesetzt

0%

0%-Dichtschlie3-Punkt wird auf Eingangswert 2) gesetzt

0%

100%-Dichtschlie3-Punkt wird auf Eingangswert 2) gesetzt

100 %

Offnungsgrenze wird auf Eingangswert 2 gesetzt

100 %

Splitrange 0 %: Eingangswert 2) entspricht 0%

4 mA

Split range 100 %: Eingangswert 2) entspricht 100 %

20 mA

Unterer Positionsalarm 3 auf Ausgang 1 wird auf den
Eingangswert 2 gesetzt

-10 %

Obere Positionsalarm 3 auf Ausgang 2 wird auf den
Eingangswert 2 gesetzt

110 %

Parameter fiir
den Positions-
Regler

Untermends flr Regelungs-Parameter, jeweils mit Werten
von 1 bis 15 binar codiert (siehe Tabelle 4, Seite 25):

Proportional-Verstarkung fur ‘Ventil schlieen’

Ya

£

Proportional-Verstarkung fur ‘Ventil 6ffnen’

Va

Y

Integrationszeit fur ‘Ventil schliel3en’

Ya

Ya

Y

Integrationszeit fir ‘Ventil 6ffnen’

Ya

k7

Stellzeit fir ‘Ventil schlieRen’

Va

7

Y

Stellzeit fir ‘Ventil 6ffnen’

Ya

Y4

Zulassige Totzone fir Regeldifferenz

N (&S~ |0

Pneumatischer
Ausgang

Startwert und die nachsten 7 Schritte

nach 8 Schritten

nach 16 Schritten

nach 24 Schritten bis Endwert

1) Wurde ein Fehler festgestellt, so wird eine Meldung ausgegeben
siehe Seite 32.

2) Als Eingangswert ist der zum Einstellen an den Eingangsklemmen

angelegte Stromwert gemeint (0 % =4 mA, 100 % = 20 mA).

3) Nur bei entsprechender Option.
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Fortsetzung Tabelle 3

von Meni:

LEDs

Bedeutung

ab
Werk

Manuelle
Vorgabe der
Ventilstellung

Vorgabe eines Sollwertes: (Startwert=momentaner Wert)

0%

125%

25%

37,5%

50 %

A

62,5 %

75 %

[N N NG IR N

82,5 %

100 %

Kalibrier-
Funktionen fir
die Werkstatt

Ricksetzen der Konfiguration auf Einstellung ‘ab Werk’ —>
danach Zustand AUSSER BETRIEB

Eingangsstrom auf 4 mA Kkalibrieren

Eingangsstrom auf 20 mA kalibrieren

PositionsmeRwert auf -45° kalibrieren

PositionsmeRwert auf +45° kalibrieren

Riicksetzen der Konfiguration und Kalibrierungen (!) auf

Einstellung ‘ab Werk’ fur einfachwirkenden Ausgang —>
danach Zustand AUSSER BETRIEB

Rucksetzen der Konfiguration und Kalibrierungen (!) auf
Einstellung ‘ab Werk’ fiir doppeltwirkenden Ausgang —>

danach Zustand AUSSER BETRIEB

Starten der Kalibrierfunktion fur
Stromausgang 4-20 mA der Positions-Riickmeldung

10

Kurz-Autostart

Bereitschaft fur Start. Start mit UP+DN

Start: Geometrie bestimmen

Streckenparameter erfassen

Zustand: IN BETRIEB V)

‘DN+UP’ bedeutet: Tasten DN und UP gleichzeitig driicken.

Im Moment des Abspeicherns von Parametern
erldschen die LEDs kurzzeitig.

seiten.

Erlauterungen zu den einzelnen Menus siehe Folge-

Achtung: Bei Ausfiihrung von Funktionen, die hier mit X markiert sind, wird die Konfigurierung aus den Menus
1, 3, 4, 5 und 6 auf die Einstellung ‘ab Werk’ (Werte in den grauen Kastchen) zuriickgesetzt!

1) Wurde ein Fehler festgestellt, so wird eine Meldung ausgegeben

siehe Seite 32.
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8.2.2 Beschreibung der Menis

Menti 1: Antriebssystem, Anbauseite

Fir eine optimale Antriebsanpassung muf3 dem Reg-
ler bekannt gemacht werden, ob es sich um einen
Schwenk- oder Hubantrieb handelt.

Beim Schwenkantrieb kann der Regler direkt mit
dem linearen Positions-Sensorwert arbeiten. Beim
Hub- antrieb entsteht durch den Winkel des Abgriffs
ein Fehler tan(a), der bei Auslenkung von 30° bereits
1% Nichtlinearitat ausmacht. Dies kann der Regler
Uber die tan-Funktion auf den Hub zurtickrechnen
und damit gréR3ere Linearitatsfehler vermeiden.

Abhéangig von der Anbauseite beim Hubantrieb an-
dert sich die Drehrichtung der Aufnehmerwelle fur
den Abgriff. Was im einen Fall ‘Ventil geschlossen’
bedeutet, ist im anderen Fall ‘Ventil getffnet’.

Bei Schwenkantriebe gibt es Typen, die links herum
offnen und solche, die rechts herum 6ffnen.

Auch dieses mu dem Regler bekannt gemacht
werden, damit 0 % ‘Ventil geschlossen’ und 100 %
‘Ventil gedffnet’ richtig zugeordnet wird.

LED1 steht fur Hubantriebe bei Anbau links von der
Spindel bzw. bei Direktanbau. Der Anzeiger dreht
sich beim Offnen des Ventils im Uhrzeigersinn.

LED2 steht fuir Hubantriebe bei Anbau rechts von der
Spindel. Der Anzeiger dreht sich beim Offnen des
Ventils entgegen dem Uhrzeigersinn.

LED3 steht fur Schwenkantriebe, die bei Linksdre-
hung das Ventil 6ffnen. Der Anzeiger dreht sich
beim Offnen des Ventils im Uhrzeigersinn.

LED4 steht fur Schwenkantriebe, die bei Rechtsdre-
hung das Ventil 6ffnen. Der Anzeiger dreht sich
beim Offnen des Ventils entgegen dem Uhrzeiger-
sinn.

Menl 2: Autostart

Zur automatischen Anpassung des Stellungsreglers
an das Stellgerat. Geometrische Daten des Antriebes
werden ermittelt und optimale Regelungsparameter
zugeordnet.

Achtung :  Autostart Gberschreibt vorherige
Regelungsparameter!

Autostart ist angewahlt, wenn die griinen LED1 und
LED4 leuchten. Nach dem Start (durch gleichzeitiges
Driicken der DOWN- und UP-Taste) kann der meh-
rere Minuten dauernde Ablauf an den griinen LEDs
verfolgt werden.

Die Verweilzeit auf einer Ventilposition kann u.U.
langere Zeit dauern, je nach Antriebsvolumen,
Zuluftdruck etc.

LED1 leuchtet:
Bewegungsrichtung, mech. Anfangs- und End-
position werden durch ein- oder mehrmaliges
Durchfahren des Ventilstellbereiches ermittelt.

LED2 leuchtet:
Rampen werden vorgegeben und die Strecken-
verstarkung (Verhaltnis Position/Stellgrofie)
bestimmit.

LEDS3 leuchtet:
Spriinge werden vorgegeben zur Ermittlung der
Regelungsparameter.

LED4 leuchtet:
Stellgeschwindigkeiten werden ermittelt.

Alle LEDs aus:
Bewegungsrichtung, Anfangs-, Endposition sowie
Streckenverstarkung sind gespeichert; vorherige
Werte sind Uiberschrieben.
Der SRD992 befindet sich wieder IN BETRIEB,
mit neuen Endlagen und neuen
Regelungsparametern.

Der Abbruch des automatischen Ablaufes ist durch
Reset (s.S.16) moglich. Die friheren Regelungs-
parameter bleiben dann erhalten.

Menu 3: Wirkungsweise Ventil

Es wird die Wirkungsweise des Stellungsreglers
eingestellt:

“Normal” (LED1 leuchtet), wenn steigendes Ein-
gangssignal steigendes Ausgangssignal bewirken
soll.

“Invers” (LED4 leuchtet), wenn steigendes Ein-
gangssignal fallendes Ausgangssignal bewirken soll.
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Meni 4: Kennlinienform
Es wird die Charakteristik zwischen Eingangssignal
und Ventilstellung eingestellt.

“Linear” (LED1 leuchtet)

“Gleichprozentig” (LED2 leuchtet):
Ergibt an einem Ventil mit linearer Charakteristik
eine gleichprozentige Kennlinie mit dem Stell-
verhdltnis 1:50.

“Invers gleichproz.” (LED3 leuchtet):
Ergibt an einem Ventil mit linearer Charakteristik
eine invers gleichprozentige Kennlinie mit dem
Stellverhéltnis 50:1.
100,
X

80

60

40

20

0% 20 40 60 80 w 100

Linear

100

. /

60

40

20

/

0% 20 40 60 80 w 100
Gleichprozentig

100

X /

80

60
40 /
20

0% 20 40 60 80 w 100

Invers gleichproz.

Meni 5: Grenzen und Alarme des Ventils
Grundsétzliches zur Einstellung der Grenzen und
Alarme:

Grenzwertvorgaben:

Fir alle in diesem Unterkapitel aufgefiihrten Ein-
stellungen wird an den Eingang des Geréats ein Wert
zwischen 4 und 20mA angelegt, der dem angewahl-
ten Grenzwert entspricht. Das Gerét ist i.d. Regel IN
BETRIEB und fahrt die Ventilstellung auf den
entsprechenden Sollwert. Somit kann der Anwender
mit dem Ventil die Grenzwerte Uberprifen. Die
Grenzwerte kdnnen grundsétzlich auch bei druck-
losem Antrieb mit bekannten Eingangswertvorgaben
eingestellt werden.

Werksseitige Grundeinstellung und Abschalten
der Grenzwerte:

Samtliche hier aufgefuhrte Grenzwerte sind werks-
seitig abgeschaltet. Abschalten lassen sich die
Grenzwerte durch Ricksetzen der Konfiguration
(siehe Meni 9) bzw. durch die Vorgabe eines
Eingangswerts von kleiner 0.5% bzw. grofRer 99.5%.

Grenzwertspeicherung:

Die Aktivierung und Speicherung der Grenzwerte
geschieht durch Driicken der Tasten UP + DOWN
gleichzeitig.

Mit Ventil-Kennlinie:

Falls in Ment 4 eine nichtlineare Kennlinie gewahlt
wurde, werden die Grenzwerte ebenso per Kennlinie
auf die Ventilstellung bezogen. Falls der Anwender
vor der Einstellung die Lage der Grenzwerte beziig-
lich der Ventilstellung genau kennt, kann er mit dem
Eingangssignal und mit der Einstellung Lineare
Kennlinie diese Werte proportional und prozentual
genau der Ventilstellung zuordnen. Unabhangig
davon, welche Kennlinie spater ausgewahlt wird,
bleibt diese Zuordnung erhalten.

Uberpriifung der Grenzwerte:

Die Stellbereichs-Begrenzung kann tber die Meldun-
gen 12 und 13 (siehe Kap.11) beim Durchfahren des
Sollwertbereichs tberpruft werden. Diese Meldungen
sind eigens dafiir da, daR nicht versehentlich eine
Begrenzung vorgenommen wird. Alle Ubrigen Grenz-
werte kdnnen lediglich Uber die Ventilstellung bei lau-
fendem Antrieb Uberprift werden.

5-1 Einstellung der SchlieRBgrenze

(LED1 leuchtet)

Der Stellungsregler sorgt dafiir, da’ IN BETRIEB die
Ventilstellung nicht weiter schlief3t, als es durch die
Schliel3grenze definiert ist. Unterschreitet der Soll-
wert diese Grenze, so wird die Meldung 12 (siehe
Kap.11.3) erzeugt.
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Vorgehensweise: Die gewinschte Stellung mit dem
Eingangssignal anfahren bzw. im drucklosen Fall das
entsprechende Eingangssignal vorgeben, und den
Wert mit den Tasten (siehe oben) abspeichern.

Hinweis zur Ventil-Stellbereichs-Begrenzung:

Im Gegensatz zum mechanischen Anschlag wird bei
Druckausfall oder bei Ausfall des Eingangssignals (<
3,6 mA) die Antriebsfeder das Ventil Gber den
Grenzwert hinaus bis zum mechanischen Anschlag
drticken!

5-2 Einstellung des Dichtschlie3-Punktes

(LED2 leuchtet):

Bei Vorgabe eines Dichtschliel3-Punktes sorgt der
Stellungsregler bei einer Sollwert-Unterschreitung,
dal3 der pneumatische Ausgang mit voller Kraft das
Ventil in den Sitz driickt, um damit das Ventil dicht zu
machen. Sobald der Sollwert 0.5% Uber diesem
Dichtschlie3-Punkt liegt, folgt die Stellung wieder
dem Sollwert.

0.5%

0% W ——
Dichtschlie3end, lineare Kennlinie

100
X /

X B0

60

40

0% 20 40 60 80 w 100
Offnungsgrenze xa, SchlieRgrenze xz, lineare Kennlinie

Vorgehensweise: Die gewiinschte Stellung mit dem
Eingangssignal anfahren bzw. im drucklosen Fall das
entsprechende Eingangssignal vorgeben und den
Wert mit den 2 Tasten (siehe oben) abspeichern.
Das Dichtschlief3en wird danach unmittelbar ausge-
fuhrt, und bei laufendem Antrieb wird ein deutliches
Abblasen bei schlieBender bzw. Einblasen in den
Antrieb bei 6ffnender Antriebsfeder horbar.

5-3 Einstellung der Offnungsgrenze

(LED4 leuchtet):

Der Stellungsregler sorgt dafur, daf3 IN BETRIEB die
Ventilstellung nicht weiter 6ffnet, als es durch die
Offnungsgrenze definiert ist. Uberschreitet der Soll-
wert diese Grenze, so wird die Meldung 13 (siehe
Kap.11.3) erzeugt.

Vorgehensweise: Die gewUinschte Stellung mit dem
Eingangssignal anfahren bzw. im drucklosen Fall das
entsprechende Eingangssignal vorgeben, und den
Wert mit den 2 Tasten (siehe oben) abspeichern.

0.5%

0% W —=
Dichtschliel3end, invers gleichprozentige Kennlinie

100 L -
X g

- o

a /
60

Xz """ -//

0% 20 40 60 80 w 100

Offnungsgrenze xa, SchlieRgrenze xz,
invers gleichprozentige Kennlinie
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Aufteilung des Eingangs-Signalbereichs,
Split-Range:

Wenn mehrere Stellungsregler an einer Strom-
schleife in Reihe mit dem Einheitssignal 4-20 mA
betrieben werden, kénnen Uber Split range jedem
Gerat individuelle Stellbereiche zugeordnet werden,
die sich ggf. auch tberlappen.

Diese Funktion ist nitzlich, wenn ein weiter Rege-
lungsbereich gefordert ist, der mit nur einem Ventil
nicht abgedeckt werden kann. Hier kann ein Ventil
mit kleiner Nennweite eingesetzt werden, das die
Kleinstmengen Ubernimmt; ein dazu parallel mon-
tierte Ventil mit gréRerer Nennweite Ubernimmt dann
die groRen Mengen.

Wichtig: Wenn der Signalbereich Split range nach
der Einstellung von Grenzwerten verandert wird, so
bleiben diese Werte in Relation zur Ventilstellung
erhalten und mussen nicht nachgestellt werden.

5-4 Mech. Schlie3grenze (0%) dem Eingangs-
signal zuordnen

(Split range Nullpunkt; LED1 und LEDS3 leuchten)

Dem mechanischen Anschlag bei geschlossem

Ventil wird das momentan anstehende Eingangs-

signal zugewiesen.

Vorgehensweise: Das gewlnschte Eingangssignal

flr den Nullpunkt der Ventilstellung vorgeben und mit

den 2 Tasten (siehe oben) abspeichern. Bei laufen-

dem Antrieb geht dieser unmittelbar auf 0% Anschlag.

5-5 Mech. Offnungsgrenze (100%) dem Eingangs-
signal zuordnen

(Split range Spanne; LED3 und LED4 leuchten)

Dem mechanischen Anschlag bei gedffnetem Ventil

wird das momentan anstehende Eingangssignal

zugewiesen.

Vorgehensweise: Das gewunschte Eingangssignal

fur die Ventilspanne vorgeben und mit den 2 Tasten

(siehe oben) abspeichern. Bei laufendem Antrieb

geht dieser unmittelbar auf 100% Anschlag.

100

80

60 /

A

1

60

40

20
% /
0 /
4 40 % 20
mA mA
Split range, Aufteilung des Eingangssignalbereiches
Beispiel: Bei kleinem Strom stellt nur das kleine

Ventil; ab ca. 40 % kommt das groR3e Ventil hinzu
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Mit zusétzlichen Ein-/Ausgéangen:

Mit Option “Zwei Grenzsignale”

Die beiden Binarausgange AB1 bzw. AB2 schalten
auf hohen Strom, sobald die Ventilstellung den zu-
gehorigen Grenzwert unter- bzw. Giberschreitet.
Sollen die Bindrausgange AB1 bzw. AB2 invertiert
werden (hoher Strom kein Alarm, niedriger Strom
Alarm), so muf3 die Zugehdrigkeit oberer/unterer
Alarm getauscht werden.

5-6 Umschaltpunkt fir Binar-Ausgang 1 (AB1)
einstellen

(LED1 und LED2 leuchten)

Der Binar-Ausgang 1 schaltet unterhalb dem Grenz-
wert 1 in Richtung 0% Ventilstellung (Ventil geschlos-
sen) auf hohen Strom. Damit kann ein Schlie3alarm
an den zusatzlichen Klemmen, Signal AB1 (S.15),
eingestellt werden.

Vorgehensweise: Die gewiinschte Stellung mit dem
Eingangssignal anfahren bzw. im drucklosen Fall das
entsprechende Eingangssignal vorgeben und den
Wert mit den 2 Tasten (siehe oben) abspeichern.

5-7 Binar-Ausgang 2 beim Ventil Offnen auf
hohen Strom schalten:

Damit kann ein Offnungsalarm an den zuséatzlichen
Klemmen, Signal AB2 (S.15), eingestellt werden. Der
Ausgang 2 schaltet auf hohen Strom, sobald die Ven-
tilstellung den entsprechenden Punkt Uberschreitet.

Vorgehensweise: Die gewinschte Stellung mit dem
Eingangssignal anfahren bzw. im drucklosen Fall das
entsprechende Eingangssignal vorgeben und den
Wert mit den 2 Tasten (siehe oben) abspeichern.

Mit Option “Stellungsriickmeldung und Alarm”

Der Analogausgang fur Stellungsrickmeldung  gibt
die Ventilstellung 0-100% als Stromsignal 4—20 mA
aus.

Der Binarausgang fur Alarm wird in folgenden Fallen
aktiviert:

* Dbleibende Regelabweichung (>5% bei >1 min.)

e Ausgang aul3erhalb der Grenzen, die bei Auto-
start ermittelt wurden

e Stromkreis zum IP-Modul ist gestort
(Kabel aufgesteckt?)
e Stromkreis zum Poti ist gestort
(Kabel aufgesteckt?)
» Kalibrierfehler
(z.B. durch Abbruch der Kalibrierung)
* Autostartfehler
(z.B. durch Abbruch des Autostarts)

Bei einer Storung in der Elektronik des SRD992 wird
die Watchdog-Schaltung aktiviert. Der Binarausgang
fur Alarm signalisiert dies als ‘Leitungsbruch’.

Mit Option “Binar-Eingéange”
Die Binar-Eingange EB1 und EB2 fiir zwei externe
Schalter bzw. Sensoren |6sen folgende Aktionen aus:

EB1 |EB2 |Aktion

Zu Zu keine; Normalbetrieb

Auf |Zu Position soll mit voller Kraft auf 0 %
gefahren werden

Zu Auf | Position soll mit voller Kraft auf 100 %
gefahren werden

Auf |Auf | Position soll auf letztem Wert gehalten
werden

Ein nicht benutzter Eingang ist kurzzuschlie3en
(Drahtbruicke zwischen + und -).

Achtung: Selbst wenn eine Offnungsgrenze oder
Schliel3grenze eingestellt ist: diese Aktionen sind
Ubergeordnet, und der Antrieb fahrt wirklich auf die
mechanischen Anschlage 0 % bzw. 100 %.
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Menu 6: Parameter fuir den Positionsregler

Mit der Funktion AUTOSTART in Menu 2 werden zur
Ermittlung der Antriebsgeometrie und Strecken-
parameter auch die geeigneten Einstellparameter fiir
den Positionsregler ermittelt. Die Beurteilung eines
Regelungsverhaltens ist i.a. sehr subjektiv. Z.T. wird
ein schnelles Einschwingen verlangt, ohne Rucksicht
auf die Uberschwingweite, z.T. wird auch ein sehr
sanftes Einschwingen gewiinscht, mit wenig Uber-
schwingen.

Wir empfehlen grundsatzlich, zuerst die Ausfihrung
der automatischen Einstellung Uber AUTOSTART in
Menu 2 vorzunehmen, um zu einem stabilen
Regelungsverhalten zu kommen. Von den ermittelten
Werten aus kdnnen dann Korrekturen vorgenommen
werden.

In seltenen Fallen findet AUTOSTART nicht die optimale
Einstellung fiir die entsprechende Applikation. Siehe
“Anmerkungen zur Regleroptimierung” hinter Tabelle 4.

Bei kleinen Antrieben kann auch durch Erhéhung der
Dampfung am pneumatischen Ausgang (Rechts-
drehung der Drosselschraube 17 bzw. 17 und 18)
eine Verbesserung des Regelverhaltens erreicht
werden. Danach kann durch Wiederholung von Auto-
start eine weitere Optimierung erfolgen.

Sieben Regelungs-Parameter sind im Men( 6 zu-
sammengefaldt, die jeweils Uber ein Untermenti
verfigen. In jedem kdnnen 15 verschiedene Werte
selektiert und durch gleichzeitiges Driicken von
UP+DOWN in den Positionsregler als Festwert
Ubernommen werden.

Es sind drei Parameter fiir je zwei Hauptgruppen, fur
‘Ventil 6ffnet’ und ‘Ventil schlie3t', sowie einem
unabhangigen Parameter flir die minimal zulassige
Totzone der Regelabweichung.

Tabelle 4:
Die Parameter-Werte-Zuordung zur Codierung:

Parameter- Ventil Ventil Einheit
Bezeichnung | 6ffnet schlief3t
Proportional- | Pt Pl -
Verstarkung

Integrations- | Tnt Tny sec
zeitkonstante

Stellzeit T631 T63! sec
Totzone fur GAP GAP % von
Regeldifferenz Spanne

Der Regler-Typ ist ein PI-Regler.

Die Totzone verhindert (auf Kosten der Genauigkeit),
daf3 sich das Ventil im eingeregelten Zustand standig
um den Sollwert herumbewegt. Dadurch wird die
Antriebsmechanik, und besonders die Ventilpackung,
geschont.

P1 Tnt T631 |Tot-
LEDs | P\ Tnt T631 |zone
Code (1234 (sec) | (sec) (%)
1 1000 |2 1 0,1 0
2 0100 2,66 1,33 0,15 0,12
3 1100 |3,50 1,75 0,25 0,16
4 0010 |47 2,4 0,35 0,22
5 1010 6,3 3,2 0,5 0,3
6 011084 4,2 0,75 04
7 1110 )11,2 5,6 1,15 0,53
8 0001 |15 7,5 1,75 0,7
9 1001 |20 10 2,6 0,94
10 0101 26,6 13,3 39 1,25
11 1101|355 17,8 5,9 1,67
12 0011 47,3 23,7 8,85 2,22
13 1011 63,1 31,6 13,3 2,96
14 0111 |84,2 42,1 20 3,95
15 1111|1122 |-aus- |30 53

Anmerkungen zur Regleroptimierung

Wenn AUTOSTART nicht die optimale Einstellung

findet, kann das Resultat dann folgendes Verhalten

sein:

A) langsames Einschwingen auf den Sollwert,
lange Stellzeit oder lange Totzeit

B) anhaltende Oszillation nach einem Sollwert-
Sprung

C) breites und hohes Uberschwingen

Zur Beurteilung der Regelung kénnen im Men(l 8
12,5%-Spriinge in beiden Richtungen ausgefihrt
werden. Am mechanischen Anzeiger kann die Ventil-
Dynamik beobachtet werden.

Bevor man die Parameter flr die Ventil-Dynamik
andert, sollte man eine Reihe von Punkten, s.u.,
gepruft haben. Mit Meni 7 kann dabei der pneu-
matische Ausgang direkt, ohne Regler, angesteuert
werden und die Ventil-Bewegung beurteilt werden,
siehe Menui 7.

Bei Verhalten A) prifen:

1. Ist die Dampfungsschraube des pneumatischen
Verstarkers zu weit hineingeschraubt?
Abhilfe siehe Seite 26, Dampfungsschraube

2. Ist der Zuluftdruck hoch genug, um ggf. die
Antriebsfederkraft und Reibung problemlos zu
Uberwinden (Dimensionierung)?

Abhilfe durch Erhéhung des Zuluftdrucks.
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3. Handelt es sich um einen volumindsen Antrieb,
der evtl. eine erhéhte Luftleistung flr eine schnelle
Ventilbewegung bendotigt?

Abhilfe: durch Booster, siehe Zubehdr.

4. Wurde “ AUTOSTART” in Menu 2 durchgefihrt
und sind dabei die Meldungen 8 bzw. 9 aufge-
treten (Meldungen, siehe Tabelle Seite 32) ?
Abhilfe: durch “ AUTOSTART” in Mend 2, bzw.
Hinweise in Tabelle Seite 32 beachten.

5. Ist der Parameter fUr die Stellzeit-Verzdgerung auf
einem zu hohen Wert?

Abhilfe: durch Verkleinern der beiden Parameter
“T63" im Meni 6.

6. Ist die Ventil-Sitz-Packung zu fest angezogen, so
daR die Reibung sehr hoch ist?

7. Ist das Zuluft-Filter verstopft?

Abhilfe: siehe Seite 34.

8. Ist die Zuluft kontaminiert durch OI-Trépfchen bzw.
Partikel, oder sind ggf. pneumatische Teile ver-
stopft?

Abnhilfe: Austausch der pneumatischen Teile; ggf.
eine geeignete Zuluftstation einsetzen.

Bei Verhalten B) und C) prtifen:

1. Ist ein Booster nachgeschaltet?
Abnhilfe: ggf. ohne Booster zu arbeiten.

2. Ist bei einem kleinen Antrieb die Luftleistungs-
Drossel zu weit aufgedreht?
Abhilfe: siehe Seite 35 Dampfungsschraube,
starker drosseln.

3. Ist der Zuluftdruck zu hoch eingestellt?
Abhilfe: Druckminderer zuriickstellen, bzw.
Druckminderer einbauen.

Andern der Ventil-Dynamik beim Verhalten A):

Hat das Ventil einen hohen Reibungsanteil (z.B. hau-
fig bei kleinen Schwenkantrieben bei niedrigem
Zuluftdruck, oder durch zu fest sitzende Ventil-Sitz-
Packung), dann bleibt nach einem Sollwert-Sprung
die Ventil-Stellung hangen und wird ggf. Gber die
Nachstellzeit Tn, u.U. geraume Zeit spater, nachge-
regelt.

Hierbei hat man prinzipiell folgende Mdglichkeiten.
a) eine bleibende Abweichung zu akzeptieren

b) einige Einschwingvorgange (z.T. kurze Zeit ver-
harren im Uberschwingen, z.T. kurze Zeit verharren
unterhalb Sollwert und Nachlaufen) zu akzeptieren.

Bei der Entscheidung fur a) sollte “Tn” unwirksam
werden, Tabellen-Wert (15). Dafir sollte “P(kp)”
solange vergroRRert werden, bis die Sollwertspriinge
innerhalb kurzer Zeit und ohne erhebliches Uber-
schwingen etwa den Sollwert erreichen (in beiden
Bewegungsrichtungen anpassen).

Bei der Entscheidung fiir b) sollte wie fur a) begon-
nen werden. Danach wird jedoch “Tn” wieder

hinzugeschaltet und solange verkleinert, bis die
Sollwertabweichung in kurzer Zeit ohne langes Nach-
schwingen nachgeregelt wird (in beiden Bewegungs-
richtungen anpassen).

Es empfiehlt sich, die Tn's fir beide Richtungen in
etwa gleich zu halten.

Tritt ein Nachschwingen nach einem Sollwertsprung
auf, so ist “Tn” zu klein, ewvtl. ist auch “P(kp)” zu grof3
gewahlt.

Die Stellzeit-Verzégerung, “T63", auch Ventildamp-
fung genannt, wirkt sich zwar nicht beim AUTO-
START in Meni 2 aus, jedoch gelangen Sollwert-
sprunge in Menu 8 nur gedampft zum Positions-
Regler, der dann nicht so leicht zum Schwingen an-
geregt wird. Dieses Verhalten gilt genauso fiir den
Sollwerteingang.

Der Regler kann so auf hthere “P(kp)”-Werte einge-
stellt werden, ohne dabei Oszillationen zu erzeu-
gen. Dies hilft einerseits dem Positionsregler, Stor-
groRRen durch Reibung, Lastanderungen oder Zuluft-
druckanderungen schneller auszuregeln. Es hilft
andererseits dem Ubergeordneten Ventil-Regelkreis,
daR Totzeiten in der Ventil-Strecke sich nicht so stark
auswirken (Stabilitat im Ventil-Regelkreis).

Andern der Ventil-Dynamik beim Verhalten B):

Das “Tn” fir beide Bewegungs-Richtungen ver-
groRern, ggf. abschalten und wie unter Verhalten A)
Maoglichkeit b) vorgehen.

Dampfungsschrauben

(siehe auch Abb. Seite 35)

Uber die Dampfungsschrauben 17 bzw. 17 und 18
ist die Dampfung ab Werk so eingestellt, daR der
Schraubenkopf mit der Verstarkeroberflache plan ist.
Dies ist in der Regel die glinstigste Einstellung, ohne
Dampfung.

Da die Planlage der Schraubenképfe bei eingebauter
Elektronik nicht sichtbar ist, kann die Grundstellung
folgendermalf3en wiederhergestellt werden:

e Zuluft abstellen

* Dampfungsschraube vorsichtig im Uhrzeigersinn
hineindrehen bis zum Anschlag, dann 5 volle Um-
drehungen zuriick

e Zuluft wieder anstellen

Erhoéhen der Dampfung

Nur in Ausnahmefallen, bei kleinvolumigen Antrieben
mit kleinem Federbereich, wenn nach einem Auto-
start und nach manueller Optimierung der Regelung
immer noch Schwingneigung besteht (zu hohe
Verstarkung der Regelstrecke), kann die Dampfung
erhoht werden. Hierzu die Dampfungsschraube 17
bzw. 17 und 18 bis max. 5 Umdrehungen im Uhr-
zeigersinn hineindrehen.

Achtung:
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Vorsicht: Der Verstarker kann beschadigt werden,

wenn bei zu starker Dampfung ein lautes Gerausch
vom Verstarker zu héren ist. Dann sofort die Damp-
fung wieder deutlich zurtickdrehen!

Menu 7: Pneumatischer Ausgang

(for Fehlersuche)

Zum Uberpriifen des pneumatischen Teils des Stel-
lungsreglers, indem direkt der Strom fur das IP-Modul
vorgegeben wird (keine Regelung).

Der Strom des IP-Moduls wird in 32 Schritten zu ca.
3 % erhoht. Durch Messung des Ausgangsdrucks
ergibt sich prinzipiell die folgende Kennlinie des IP-
Moduls. Die Rampe kann steiler oder flacher sein und
fruher oder spéter beginnen, auch abhangig vom
Zuluftdruck.

6e1T— — — — —— —— T T T O0UoUoOUOUn

- T
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 31

Falls sich gar keine Wirkung zeigt, so ist zu prifen:

- Zuluft vorhanden? - Stecker zu IP-Modul gesteckt?
Wenn dieses in Ordnung ist, so ist mdglicherweise
die Elektronik oder ein pneumatisches Teil defekt.
Austausch siehe Seiten 34 und 35.

Nach Verlassen dieses Menis (durch Driicken der
M-Taste oder durch gleichzeitiges Driicken der UP-
und DOWN-Taste) wird automatisch wieder der vor-
gegebene Sollwert angefahren.

Menu 8: Manuelle Vorgabe der Ventilstellung

Zur Uberprifung der Regelung kann mit Hilfe des
Anzeigers die Reaktion des Antriebs auf einen
Sollwertsprung beobachtet werden. Sofern das Gerét
IN BETRIEB ist, kdnnen mit den UP/DOWN-Tasten
jeweils Springe von 12,5 % ausgelost werden. Der
Anfangswert fur Menu 8 ist stets der aktuelle Sollwert.

Soll das Regelverhalten verbessert werden, so kann
dies durch Ausfiihrung eines vollstéandigen Autostart
(siehe Menu 2) erreicht werden, oder durch manuelle
Optimierung (siehe Menu 6).

Nach Verlassen dieses Men(s (siehe Seite 16) wird
automatisch wieder der am Eingang anliegende Soll-
wert angefahren.

Menu 9: Kalibrierfunktionen (fur die Werkstatt)

Die Werkskalibrierungen werden mit hinreichender
Genauigkeit durchgefiihrt und bleiben Gber die Be-
triebsdauer weitgehend unverandert.

In den folgenden Fallen kann dennoch ein Abgleich
notwendig werden:

A) Uber die Funktion RESET KONFIGURIERUNG
besteht die Mdglichkeit, die Konfigurierung, wie sie
bei Auslieferung war, wieder herzustellen D Dies
kann notwendig werden, wenn unklar ist, was per
Meni veréndert wurde, oder wenn der Stellungsreg-
ler von einem Antrieb ab- und auf einen anderen
Antrieb angebaut werden soll.

Nach dieser Funktion wird das Gerét in den Zustand
AURER BETRIEB geschaltet. Jetzt muf ein Auto-
start folgen, um die Kalibrierung auf den Antrieb
wieder anzupassen und IN BETRIEB zu gehen.

Die Parameter der Werkseinstellung sind in Tabelle
3: Parameter / Funktionen (S.18) vermerkt.

B) Fur die Anpassung an schlecht kalibrierte System-
komponenten kann der Eingangsstrom durch den
A/D-Abgleich angepaldt werden. Besser ist jedoch,
daftir die Funktion ‘Split range’ zu verwenden.

A/D-Abgleich Eingangsstrom:

LED2 zeigt den Eingangsstrom-Abgleich an.
Leuchtet LED?2, so wird der aktuelle Eingangsstrom-
wert als 4 mA Gbernommen (beim gleichzeitigen
Driicken von UP+DOWN).

Leuchten LED2 und LED1, so wird der aktuelle
Eingangsstromwert als 20 mA Gbernommen (beim
gleichzeitigen Dricken von UP+DOWN).

C) Fur den Stellungsabgriff wird werksseitig der
Winkel bezuglich waagrechter Abgriffstellung
(Pfeil-Marke) kalibriert. Wird der Positionssensor
ausgewechselt, oder wird die Elektronik-Platine
getauscht, so missen die mechanischen und
elektrischen Toleranzen durch erneutes Kalibrieren
ausgeglichen werden.

A/D-Abgleich Winkel fiir Position:

LED3 zeigt den Positions-Sensor-Abgleich an.
Leuchtet LED3, so wird der aktuelle Positionswert als
Winkel —45° Glbernommen (beim gleichzeitigen
Driicken von UP+DOWN).

Leuchten LED3 und LED1, so wird der aktuelle
Positionswert als Winkel +45° ilbernommen (beim
gleichzeitigen Dricken von UP+DOWN).

1) Auch die Stromkalibrierung wird wieder auf ‘ab Werk’ zuriickgesetzt!
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D) Beim Austausch der Elektronik muf dem Gerat
vorgegeben werden, ob es sich um einen einfach-
oder doppeltwirkenden pneumatischen Ausgang
handelt, damit sich der Regler bei der nachsten In-
betriebnahme richtig verhalt.

Einstellung:

Leuchtet LED4, so wird die Werkskalibrierung fiir
einfachwirkenden pneumatischen Ausgang
zurtickgeholt (beim gleichzeitigen Driicken von
UP+DOWN).

Leuchten LED4 und LED1, so wird die Werkskalibrie-
rung fur doppeltwirkenden pneumatischen Ausgang
zurtickgeholt (beim gleichzeitigen Driicken von
UP+DOWN).

Achtung: Auch die Stromkalibrierung fur Ein- und
Ausgéange sowie die Winkelkalibrierung werden auf
den werksseitig definierten Zustand zuriickgesetzt!

E) Falls die Option Positions-Ruckmeldung vorhan-
den ist und die Options-Platine ausgetauscht wird,
muf3 tber eine Abgleichfunktion der Analogausgang
auf den Analogeingang abgeglichen werden.

Dazu wird in der Werkstatt in eine Stromschleife, die
21 mA Strom einspeist und eine Leerlaufspannung
von mindestens 20 V liefert, der Analogausgang in
Serie zum Sollwerteingang geschaltet (siehe auch
S.33). Fur den Anlauf des SRD992 wird der Analog-
ausgang gebriickt, bis der SRD992 initialisiert hat.
Dann wird die Briicke entfernt und die Abgleich-
funktion im Men( 9 gestartet.

Nach Rickkehr zur Menlwahl ist der Abgleich been-
det, falls keine Meldung vorliegt.

A/D-Abgleich Ausgangs-Strom fiir Positions-
Ruckmeldung (nur mit Option):

Leuchten LED2 und LED3 zusammen, so zeigt dies
die Bereitschaft zum Start der Funktion Ausgangs-
Strom-Abgleich an. Gestartet wird die Funktion durch
gleichzeitiges Driuicken der Tasten UP+DOWN.

Meni 10: Kurzautostart

Dient zur automatischen Anpassung des Stellungs-
reglers an die geometrischen Daten des Antriebes
(keine Veranderung der Regelungsparameter).
Kurzautostart ist angewahlt, wenn die grinen LED1
und LED4 leuchten. Nach dem Start (durch gleich-
zeitiges Drucken der UP- und DOWN- Taste) kann
der mehrere Minuten dauernde Ablauf an den griinen
LEDs verfolgt werden.

LED1 leuchtet:
Bewegungsrichtung, Anfangs- und Endposition
werden durch ein- oder mehrmaliges Durchfahren
des Hubes bzw. Drehwinkels ermittelt.

LED2 leuchtet:
Rampen werden vorgegeben und die Strecken-
verstarkung (Verhéaltnis Position/Stellgrofie)
bestimmit.

Alle LEDs aus:
Bewegungsrichtung, Anfangs- und Endposition
sind gespeichert. Vorherige Werte sind Uber-
schrieben. Der Stellungsregler befindet sich wieder
IN BETRIEB.

Der Abbruch des automatischen Ablaufes durch
Reset (gleichzeitiges Dricken der M-, DOWN- und
UP-Taste) ist moglich, bevor die LEDs aus sind.
Die Werte des vorherigen Autostarts bleiben dann
erhalten.
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8.3 Einstellung des Stellungsanzeigers

Der mechanische Stellungsanzeiger ist Uber ein
Getriebe an die Anlenkwelle des Stellungsreglers
gekoppelt. Das Getriebe ist umschaltbar und bietet
die Ubersetzungen*1:2und 1: 6.

Auswahl der Getriebellbersetzung

Bei einem Drehwinkel der Anlenkwelle

von < 30 ° wird die Ubersetzung 1 : 6 ausgewahit
(ergibt bei z.B. 20 ° Drehwinkel dann 120 ° Anzeige),

bei > 30 ° wird die Ubersetzung 1 : 2 ausgewahlt
(ergibt bei z.B. 45 ° Drehwinkel dann 90 ° Anzeige).

Einstellung der Getriebelibersetzung

Den Stellungsanzeiger 12a abziehen.

Den der aus der Getriebewelle ragende Stift 12b
unter leichtem Drehen bis zum Anschlag heraus-
ziehen (Ubersetzung 1 : 2) bzw. bis zum Anschlag
einschieben (Ubersetzung 1 : 6). Siehe Abbildung.

12a 12b
O
5 H=ull
[ O
1:2 1:6 4

Der Stellungsanzeiger 12a wird in die gewtinschte
Position gedreht und auf die Getriebewelle bis zum
Anschlag aufgesteckt (Klemmkupplung).

* Die Angaben sind zur Vereinfachung gerundet.
Die korrekten Ubersetzungsverhéltnisse sind 1 : 1,83 und 1 : 6,28

9 AUSSERBETRIEBNAHME

Vor Aul3erbetriebnahme sind Zuluft und elektrisches
Eingangssignal abzuschalten.

Auch nach Abschalten des elektrischen Eingangs-
signales bleibt die zuletzt bestéatigte Konfigurierung
des Stellungsreglers dauerhaft erhalten.
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10 SICHERHEITSBESTIMMUNGEN

10.1 Unfallverhiitung

Dieses Gerat entspricht den Durchfiihrungs-
anweisungen zur Unfallverhitungsvorschrift
Kraftbetriebene Arbeitsmittel (VBG 5)

vom 1. Oktober 1985.

Bei Option ‘Grenzwertgeber’ die Steuerfahnen im
Betrieb nicht berthren, Verletzungsgefahr!

10.2 Elektrische Sicherheit

Dieses Gerét erfiillt die Bedingungen nach
EN 61010-1 (bzw. IEC 1010-1), Schutzklasse llI,
Uberspannungskategorie |

Arbeiten an elektrischen Teilen durfen nur von einer
Fachkraft vorgenommen werden, falls dabei irgend-
welche Spannungsquellen am Gerét angeschlossen
sind.

Das Gerét ist entsprechend seiner Bestimmung zu
verwenden und nach seinem Anschluf3plan (siehe
Kap. 6 und 7) anzuschlieRen. Dabei sind die ortlich
glltigen nationalen Errichtungsbestimmungen fir
elektrische Anlagen zu beachten, z. B. in der
Bundesrepublik Deutschland DIN VDE 0100 bzw.
DIN VDE 0800. Das Geréat enthalt keine eingebauten
Sicherungen.

Das Gerat darf nur an Schutzkleinspannung SELV
oder SELV-E betrieben werden.

Im Gerat getroffene Schutzmal3nahmen kénnen un-
wirksam werden, wenn es nicht entsprechend der
Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung betrieben
wird.

Die Begrenzung des Stomkreises zum Brandschutz
sind gemal EN 61010-1, Anhang F
(bzw. IEC 1010-1) anlagenseitig sicherzustellen.

10.3 Explosionsschutz
(Nur bei entsprechender Bestellung)

Technische Daten zum Explosionsschutz siehe
Typenblatt PSS EVE0106 A-(de).

Fir Anlagen in Verbindung mit explosionsgefahr-
deten Bereichen sind die daflr glltigen nationalen
Vorschriften und Errichtungsbestimmungen zu
beachten, z. B. in der Bundesrepublik Deutschland
ElexV und DIN VDE 0165.

Achtung:

Bei Instandsetzung oder Anderung von explosions-
geschutzten Geraten sind die nationalen Bestim-
mungen zu beachten.

Bei Instandsetzungen und Reparaturen durfen nur
Original-Ersatzteile verwendet werden.

Fur die Bundesrepublik Deutschland gilt:
Instandsetzungen oder Anderungen, die Teile betref-
fen, von denen der Explosionsschutz abhangt, mus-
sen entweder vom Hersteller durchgefuhrt werden,
oder sie mussen von einem hierfiir anerkannten
Sachverstandigen geprift und durch sein Prif-
zeichen oder eine Bescheinigung bestatigt werden.

10.4 EMV und CE

Hinweise zur Elektomagnetischen Vertraglichkeit
EMV und zur CE-Kennzeichnung siehe Typenblatt
PSS EVE0105 A-(de).

Um den EMV-Schutz sicherzustellen, muf3

- die schwarze Elektronikabdeckung aus Leitplastik
mit dem Gehause verschraubt sein

- der Blechwinkel auf der Unterseite der Elektronik
Kontakt mit dem Gehause haben (Federkamm).

10.5 Blitzschutz

Die Isolation der Stromkreise zum Gehéause ist bis
AC 500 V geprtift.

Das Gerat ist gegen energiereiche Entladungen bis
1000 V sym. / 2000 V asym. gesichert.
Anlagenseitig sind externe BlitzschutzmalRnahmen
vorzusehen, um sicherzustellen, daf3 diese Span-
nungen nicht Uberschritten werden.
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11 DIAGNOSE, FEHLERSUCHE

Durch den eingebauten Mikrocontroller werden die
Komponenten des Stellungsreglers standig Uberpriift.
Erkannte Fehler werden auf den Leuchtdioden ange-
zeigt.

Bestimmte Zustande (z.B. ‘Hubbegrenzung aktiv’)

werden als Meldung auf den Leuchtdioden angezeigt.

11.1 Fehler, bei Initialisierung erkannt

Nach dem Einschalten oder Reset werden verschie-
dene Initialisierungsphasen durchlaufen, die auf den
grinen LEDs angezeigt werden. Stoppt der Durch-
lauf, so wurde ein Fehler festgestellt.

Wenn die LED-Anzeige nach erneutem Reset* auf
dem Fehlercode stehenbleibt, so ist das Geréat ver-
mutlich defekt und ist zur Reparatur an den Hersteller
einzuschicken. Die Angabe des Fehlercodes hilft der
Reparaturabteilung.

Leuchtdioden
rot grin Bedeutung
M| 1|23
-] 11| 1] 1 |Mikrocontroller Funktionstest
-] 11|12 - |Mikrocontroller RAM-Test
- | 1] 1) - | 1 |Mikrocontroller Einstellung prifen
-] 1)1 -1 - |Mikrocontroller ADC prifen
- | 1] -1]1] 1 |Speichermapping
- |1 -1]1]| - |Emulationspriifung
-1 -1]-]1|RAM-Test
-1 1] -1 -1 - |EPROM einschalten
-] -11] 1|1 |Programmdaten priifen
- | -1 1| - |Dateninitialisieren
- | -11] -1 |AD-Wandler/Watchdog prufen
- -1 1] - - |Stackinitialisieren
- | -] -] 1] 1 |Schnitstellen initialisieren
- | - -1 - |Betriebssystem starten
- | - -1 -] 1|Reglerstarten

1 = LED Dauerlicht

LED-Anzeige fur Diagnose, Fehler

Es kdnnen folgende Kombinationen auftreten:

Nach Einschalten / Reset: (X X X X = Fehlercode)
M1 2 3 4

- X X X X Beim Init wird Fehler erkannt [0 11.1

Im laufenden Betrieb:

M1 2 3 4
1 - - - - Zykl Selbsttest erkennt FehlerOJ 11.2
¥ X X x X blinkend: Meldung 0 11.3

- - - - - Diagnose ohne LED-Hinweise 0 11.4

11.2 Fehler, beim zykl. Selbsttest erkannt

Beim zyklischen Selbsttest werden standig bestimm-
te Komponenten des Stellungsreglers gepriift.

Beim Erkennen einer Stérung in der Elektronik wird
die rote LED eingeschaltet; der Ausgang y1 wird
drucklos (‘Sicherheitsstellung’).

Wenn die rote LED nach einem Reset* den Fehler
erneut zeigt, so ist das Gerat vermutlich defekt und
ist zur Reparatur an den Hersteller einzuschicken.

Leuchtdioden

rot griin Bedeutung
M|1]|]2)|3|4
1| - -1 -1 - |0 Rote LED leuchtet dauernd

RAM / EPROM-Fehler

O “Reset” betatigen; wenn der
Fehler erneut auftritt, das
Gerat an den Hersteller
einsenden

1 = LED Dauerlicht

* Reset ausfuhren durch gleichzeitiges Drucken der M-, UP- u. DOWN-Taste
oder durch aus- und wiedereinschalten des Eingangssignals
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11.3 Meldungen
Die rote LED blinkt, die grinen LEDs blinken einen Code.
M| 1|2]3|4]|Nr| Beschreibungder Meldung

Yo | Ya 1 | O Parameter und Funktionen sind schreibgeschitzt

O koénnen nur werksseitig gedndert werden
Y Ya 2 | O ungiiltige, undefinierte Parameterwerte

0 Rucksetzen der Konfiguration auf die Werkseinstellung in Ment 9
Yo | Ya | Ya 3 |0 Unvollstandige Kalibrierung oder Vorgabewerte bzw.

Kalibrierwerte auf3erhalb des zulassigenToleranzbereiches
0 Kalibrierungen in Meni 9 bzw. Eingabe in Ment 5 wiederholen

Y Ya 4 | 0 Eingangsstrom ausserhalb Arbeitsbereich (> 22 mA, < 3,8 mA)
0 Stromquelle fur Eingangsstrom auf 3,8 ... 22mA stellen,
ggf. an MeR3buchsen Uberprufen, ggf. Kalibrierung Stromeingang Uberpriifen

Yo | Ya Ya 5 |0 Positionssensor-Eingang fehlerhaft
O evtl. 3-pol. Stecker an Elektronik-Platine Uberprtifen, ggf. Kabel zum
Sensor prifen, bzw. Sensor selbst priifen (Poti: 5k +20% —0%)

Ya Ya | Ya 6 |0 I/P-Wandler-Ausgang fehlerhaft
O evtl. 2-pol. Stecker an Elektronik-Platine Uberprifen, ggf. Kabel zum I/P-Wandler,
bzw. I/P-Wandler selbst auf Kurzschlufd oder Unterbrechung tberpriifen

Yo | Ya |Ya |Ya 7 | O Keine Zuluft. Erkennung durch:
bei Feder schlief3t: w> 2 %, aber Stellung< 1%
bei Feder offnet:  w < 98 %, aber Stellung > 99 %
ohne Feder: keine Antriebsanderung in Richtung Stellsignal
0 u.U. sind schlechte Regelungsparameter eingestellt, Zuleitung abgeklemmt,
pneumatische Teile verstopft

Y Y |8 |0 AUTOSTART fehlerhaft

Anlenkhebel in falscher Richtung angebaut

keine Zuluft, mech. Anschlage nicht bestimmbar

keine Regelungsparameter bestimmbar, da Luftleistung zu hoch ist (i.d.R. Oszillation
in Ventilbewegung; kann durch Einstellung iber Dampfungsschraube behoben
werden, siehe Kap. 8.2.2 Menli 8)

evtl. unplausible Konfigurierungsdaten —> Reset Konfigurierung ausfiihren

AUTOSTART fehlerhaft: Konfiguration auf doppelt- statt einfach-wirkendem Antrieb
Werkskalibrierung fur doppeltwirkend in Meni 9 initialisieren

Fehler in der Options-Platine
Prifen, ob die richtige Options-Platine gesteckt ist, Anschliisse an Klemmen
vertauscht; ggf. Tausch der Options-Platine

Yo | Ya |Ya Y | 11| O Bleibende Regelabweichung. Ursachen sind i.d.R. Antriebsprobleme, z.B. Reibung,
zu wenig Zuluft oder unzureichende Parameter fur Positionsregler,
z.B. Verstarkung zu Kklein

0 Zuluft/Luftfilter prufen, Regler-Parameter prifen, Pneumatik-Komponenten priifen

Ya Ya |Ya |12 | O Konfigurierte Schliegrenze ist erreicht

O Falls dies gewaollt ist, kann diese Meldung nattrlich ignoriert werden.
Falls nicht, mul3 die Einstellung im Menu 5 Gberpriift werden;
gof. Reset Konfigurierung ausfiihren und neu konfigurieren

Yo | Ya Y4 | ¥4 | 13| 0 Konfigurierte Offnungsgrenze ist erreicht

O Falls dies gewollt ist, kann diese Meldung nattrlich ignoriert werden.
Falls nicht, mul3 die Einstellung im Menu 5 Uberprift werden;
ggf. Reset Konfigurierung ausfuhren und neu konfigurieren

Ya Ya | Y4 | Y4 | 14| 0 Wartung erforderlich. Der Arbeitspunkt des Reglers befindet sich au3erhalb der
zulassigen Toleranz

0 Die Pneumatik-Komponenten miissen tberprift und ggf. neu justiert werden.
Evtl. sind Filter verstopft und missen ausgetauscht werden

Yo | Ya | Ya |Ya |Ya |15 nicht definiert

Ya | Ya Y49

Ya Ya Y |10

OooOog

¥ = lange Blinkdauer ¥ = kurze Blinkdauer
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11.4 Diagnose ohne LED-Hinweise

Storung

Mdogliche Ursache

Abhilfe

Stellungsregler laft sich nicht
mit Tasten bedienen

Kein Eingangssignal an 11+, 12—

Eingangssignal anschlief3en

Storung im Stellungsregler

Gerat an Hersteller einsenden

Kein automatischer Power-up-Reset

“Reset” per Tasten ausfiihren

Autostart wird nicht beendet

Antrieb zu grof3volumig

Autostart abbrechen und Kurzautostart
durchfuhren, siehe Kap. 8.2.2, Menl 10
oder Booster anbauen

Zuluftdruck zu gering

Zuluftdruck Uberprifen

Anlenkhebel falsch montiert

Montage des Anlenkhebels Uberprufen,

(Hubantrieb) siehe Kap. 4
Kupplungsstick falsch angelenkt Anlenkung tberprufen, siehe Kap. 5
(Schwenkantrieb) Flachstelle zeigt zu Pfeil auf Gehduse

Pneumatischer Ausgang zum Antrieb
verschlossen oder undicht

Pneumatische Anschliisse Gberpriifen,
siehe Kap. 4.1, 4.2 bzw. 5.1

Stdrung im Stellungsregler

Erneut Autostart durchfiihren, siehe
Kap. 8.1 und 8.2.2, Meni 2 und 10
Reset Konfigurierung durchfiihren

Gerét an Hersteller einsenden

Antrieb reagiert nicht auf Anderung
des Eingangssignales

Kein Autostart durchgefiihrt

Autostart durchflihren

Stellungsregler ist nicht IN BETRIEB

Stellungsregler IN BETRIEB schalten,
siehe Kap. 8.2.1
bzw. Kurzautostart oder Autostart

Stérung im pneumatischen Teil

Ansteuerung Uberprifen,
siehe Kap. 8.1 und 8.2.2, Menl 7

IP-Modul defekt

IP-Modul austauschen siehe Kap. 12.4

Pneumatischer Verstarker defekt

Verstarker austauschen

Offenstellung

Antrieb erreicht nicht die Schliel3- bzw.

Zuluftdruck zu gering

Zuluftdruck Uberprifen

Hubbegrenzung ist eingestellt

Einstellungen Uberprifen, sieche
Kap. 8.2.1und 8.2.2, Menli 5

Winkellinearisierung,

Wirkungsweise oder

Kennlinienform falsch eingestellt

(z.B. ‘spezial’, aber Werte fehlen noch)

Einstellungen Gberprifen,
siehe Kap. 8.2.1 und 8.2.2,
Menus 1, 3, 4

Filter im Zuluftanschluf3 verstopft

Filter austauschen siehe Kap. 12.2

IP-Modul defekt

IP-Modul austauschen siehe Kap. 12.4

Instabiles Verhalten,
Stellungsregelkreis schwingt

Unvollstéandiger Autostart, daher sind
die Regelungsparameter ungeeignet

Vollstandigen Autostart durchfiihren,
siehe Kap. 8.1 und 8.2.2, Men( 2

Kleines Antriebsvolumen bei
vorhandener grof3er Luftleistung

Dampfung am pneum. Ausgang er-
héhen, siehe Kap. 8.2.2, Menl 8

Stopfbuchsenreibung am Ventil zu gro3

Stopfbuchsenpackung l6sen / erneuern

Antrieb reagiert zu trége

Luftleistung zu gering

Booster anbauen

Dampfung zu stark eingestellt

Dampfung am pneum. Ausgang
verringern, siehe Kap. 8.2.2 Men( 8

Stellzeit T63 zu groR eingestellt

Stellzeit verringern,
siehe Kap. 8.2.2 Menl 6

Zur Optimierung der Reglerparameter siehe auch Hinweise ab S. 25.
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12 INSTANDHALTUNG,
INSTANDSETZUNG

12.1 Allgemeines

Der Stellungsregler SRD992 bedarf keiner turnus-
mafRigen Wartung. Beim Austausch von Bauteilen
bei Instandsetzungsarbeiten sind die Sicherheits-
bestimmungen in Kap. 10 zu beachten!

12.2 Austausch des Zuluftfilters

Bei Verstopfung des Zuluftfilters ist dieses aus-
zutauschen. Dazu die AnschluB3verschraubung am
Zuluftanschlul? entfernen, das Siebfilter aus der
Anschluf3bohrung entnehmen und durch ein neues
ersetzen.

12.3 Ausbau der elektrischen Baueinheit

Stellungsanzeiger 12a abziehen.
Die elektrische Baueinheit 40 abschrauben (die 7
Schrauben an der Frontseite l6sen).

Die Elektronik senkrecht nach oben abheben.

Die Stecker 41 und 42 von der Leiterplatte abziehen.
Dazu keinesfalls Werkzeuge benutzen; dadurch
koénnten Bauteile beschadigt werden. Festsitzende
Stecker lassen sich leicht I6sen, wenn sie diagonal
nach innen kippend, abgezogen werden.

Beim Einbau der elektrischen Baueinheit 40 die
Steckverbindungen mit Steckern 41 und 42 wieder
herstellen (Lage der Kabel beachten) und die Bau-
einheit anschrauben (die 7 Schrauben mit Zahn-
scheiben an der Frontseite wieder festschrauben).

Wurde die Baueinheit ausgetauscht, so muf? die
Winkelkalibrierung (Kap.12.5) durchgefihrt werden!
Nach dem Anbau muf3 ein Autostart erfolgen !

12a 40
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12.4 Austausch der mechanischen und
pneumatischen Baueinheiten

Vorher elektrische Baueinheit 40 ausbauen.
Nach dem Tausch muf grundsatzlich ein Autostart
durchgefiihrt werden.

12.4.1 Austausch des Verstarkers

Den Verstéarker 43 von der Grundplatte abschrauben.
Neuen Verstérker anschrauben.

Beim Anbau O-Ringe (3 Stlick beim einfachwirken-
den, 5 Stiick beim doppeltwirkenden Stellungsregler)
zwischen Verstarker 43 und Grundplatte* korrekt
einlegen.

Wird ein einfachwirkender Verstarker gegen einen
doppeltwirkenden ausgetauscht, so ist vorher die
Dichtschraube 44 zu entfernen. Bei der Inbetrieb-
nahme mui3 im Meni 9 auf “doppeltwirkenden
Ausgang” konfiguriert werden.

Die Dampfungsschrauben missen soweit herausge-
dreht werden, bis der Schraubenkopf mit der Verstar-
keroberflache plan ist.

12.4.2 Austausch des Vorverstarkers

Den Vorverstarker 45 von der Grundplatte ab-
schrauben (Schrauben 46 und 47).

Neuen Vorverstarker anschrauben.

Beim Anbau O-Ringe (4 Stlick) zwischen Vorver-
starker 45 und Grundplatte* korrekt einlegen.

12.4.3 Austausch des IP-Moduls

Das IP-Modul 48 von der Grundplatte abschrauben.
Neues IP-Modul anschrauben.

Beim Anbau den O-Ring zwischen IP-Modul 48 und
Grundplatte korrekt einlegen.

12.4.4 Austausch der Rickfuhreinheit

Der Anlenkhebel bzw. das Kupplungsstiick muf3 von
der Anlenkwelle abmontiert sein.

Den Sprengring an der Anlenkwelle 9 (siehe Seite 6)
entfernen. Die komplette Ruckfihreinheit 49, be-
stehend aus Anlenkwelle, Getriebe und Drehwinkel-
sensor, abschrauben und herausziehen.

Neue Ruckfuhreinheit 49 einfiihren, anschrauben
und Sprengring an der Anlenkwelle anbringen.

Nach Austausch der Ruckfiihreinheit 49 mufd die
Winkelkalibrierung (Kap.12.5) durchgefihrt werden!

4z< /41 43
O \(’\% o(O
)| o 0 \ ©/‘
1 O
=0
o) ® /

2 ?'
a @ @’ F “O"} T _I
1] \
42 49 46 45 47 1817

* Die Grundplatte hat einen doppelten Boden mit Luftfihrungskanélen und
AnschluBbohrungen darin. Um die Dichtigkeit zu den angeschraubten
Elementen zu gewahrleisten, sind die O-Ringe erforderlich.
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12.5 Winkelkalibrierung

Nach Austausch der elektrischen Baueinheit muf3
der Drehwinkelsensor neu kalibriert werden. Hierftir
wird das Werkzeug ‘Winkelkalibrierer’ ID-Nr. 425 014

011 bendtigt.

| [
il 1

T T 1T T T T T
| | [ [
L1 Ll

Zentrierstifte
Klemmplatte

2 @
O () O

Abb: Winkelkalibrierer 1)

Winkelkalibrierer auf die Anlenkwelle stecken (die bei-
den Schrauben der Klemmplatte I6sen). Anlenkwelle
im Gegen-Uhrzeigersinn drehen, bis die Zentrierstifte
genau uber den Befestigungsbohrungen AA liegen.

Siehe Abb.
il=!

Abb: Position “—45"

Den Winkelkalibrierer so hinunterdriicken, daR3 die
Zentrierstifte in die Befestigungsbohrungen AA
passen. Mit den beiden Schrauben die Klemmplatte
festschrauben.

Die Anlenkwelle ist nun in Stellung “—45°” fixiert.

Nun muf3 der Wert, den der Winkelsensor jetzt liefert,
im SRD gespeichert werden. Hierzu wird im Ment 9
die Funktion “Positionsmel3wert auf —45° kalibrieren”
angewahlt und bestéatigt durch gleichzeitiges Driicken
der Tasten UP+DN.

Dann Klemmplatte l16sen, die Anlenkwelle um 90° im
Uhrzeigersinn so drehen, bis die Zentrierstifte genau
Uber den Befestigungsbohrungen BB liegen. Siehe
Abb.

N

Abb: Position “+45"

Den Winkelkalibrierer so hinunterdriicken, daf die
Zentrierstifte in die Befestigungsbohrungen BB
passen. Mit den beiden Schrauben die Klemmplatte
festschrauben.

Die Anlenkwelle ist nun in Stellung “+45°” fixiert.

Im Meni 9 die Funktion “PositionsmeRwert auf +45°
kalibrieren” angewahlen und bestétigen durch gleich-
zeitiges Driicken der Tasten UP+DN.

Den Winkelkalibrierer abmontieren.

1) Geandertes Werkzeug Winkelkalibrierer (gleiche Bestellnummer) hat
statt der Klemmplatte eine Klemmschraube. Funktion wie vor.
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13 OPTIONEN

13.1 “Grenzwertgeber”
Umbau auf diese Option bzw. Austausch

Drei Schrauben 1 einschlie3lich Zahnscheiben aus
Kunststoffabdeckung entfernen.

Grenzwertgeber 2 so aufsetzen, daf? das abgeflachte
Wellenende 19 im Stellungsregler in die Nut der
Grenzwertgeberwelle eingreift.

Grenzwertgeber mit drei Schrauben 3 und Unterleg-
scheiben befestigen.

Prifung: Die Anlenkwelle auf der Riickseite des
Stellungsreglers muf sich leicht drehen lassen und
dabei die Fahnen des Grenzwertgebers mitbewegen.
Wenn dies nicht der Fall ist, Schrauben 3 16sen und
die Wellen von Stellungsregler und Grenzwertgeber
fluchtend ausrichten (Anlenkwelle mehrfach drehen).

Kurzen Anzeiger durch langen Anzeiger 12 ersetzen.

Hohen Gehausedeckel 20 auf dem Gehause fest-
schrauben.

Schaltverhalten

Anlenkhebel, Anlenkwelle und Steuerfahnen sind
fest miteinander verbunden, ohne
dazwischengeschalte- tes Getriebe. Die
Steuerfahnen bewegen sich somit um den gleichen
Winkelbetrag wie der Anlenkhebel. Die Léange einer
Steuerfahne entspricht einem Dreh- winkel von 120 °

Die beiden Steuerfahnen arbeiten auf verschiedenen
Ebenen, daher taucht die jeweilige Fahne nur in den
dazugehorigen Sensor ein.

Durch Verstellen der Justierschrauben (nach Lésen
der mittleren Schraube 10) kdnnen die Fahnen rela-
tiv zum Drehwinkel so verstellt werden, daf3 eine Fah-
ne in den Sensor eintaucht oder eine eingetauchte
Fahne freikommt (siehe Abb.)

Einstellung der Grenzwertgeber-Schaltpunkte
Mittlere Schraube 10 16sen (1-2 Umdrehungen, aber
nicht herausschrauben).

Schalter GW1 verstellen:
Justierschraube bei Zahl 1 drehen, bis das
gewlinschte Schaltverhalten erreicht wird.
Schalter GW?2 verstellen:
Justierschraube bei Zahl 2 drehen, bis das
gewilinschte Schaltverhalten erreicht wird.

Zum Fixieren der Schaltpunkte die mittlere Schraube
10 wieder festschrauben.

Die Steuerfahnen im Betrieb nicht beriihren,
Verletzungsgefahr!

Ebenen der Steuerfahnen (Abb. ohne Abdeckung)
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13.2 Option “zusatzliche Ein-/Ausgange”

Austausch bei dieser Option (Umbau auf diese
Option nicht mdglich, da die AnschluRklemmen
nicht besttckt sind.)

SRD992 stromlos machen und Druckluft abstellen.
Deckel abschrauben und Elektronik 40 ausbauen
(siehe Kap 12.3).

Steckkarte 8 auf Pfostensteckerleiste aufstecken
siehe Abb. Elektronik 40 wieder festschrauben.

Bei Option “Stellungsrickmeldung " Code Q:
Falls eine Neukalibrierung erforderlich ist, so ist
folgendermafien vorzugehen:

Eingangs- mit Ausgangsklemmen in Reihe mit einer

Stromquelle | (21 ... 24 mA) verschalten: Klemmen 31+ und 32— Uberbriicken. Stromquelle
11+ an+l (21..24 mA) einschalten und Initialisierung abwarten. Die Briicke
12— an 31+ wieder entfernen, dann Menu 9, “Kalibrierfunktion
32— an-1(21..24mA) Positionsriickmeldung” (siehe S.23) starten.

14  Zustandsdiagramm Betriebsarten SRD992

Konfiguration ungtiltig

oder

"Noch kein Autostart ausgefihrt"
(Werkseinstellung)

Konfiguration gultig
und
"Autostart ausgefuhrt"

Power-Up

Tastenmeni
"Ruicksetzen auf Werkseinstellung”

INBETRIEB )

1) Tastenmenii
"Man. Vorgabe Ventilstellung"
beendet

AUSSER
BETRIEB

FEHLER

(Rote LED an)

Autostart
beendet bzw.
abgebrochen

Tastenment
"Autostart" oder
"Kurzautostart"

Geréte-
fehler

Tastenmenu
"Autostart" oder
"Kurzautostart"

KALIBRIEREN
(Autostart)

(&ndert Power-Up-Aktion zu "IN BETRIEB")

1) Meni-Anzeige laft sich ein- bzw. ausschalten. Meldungen kdnnen stets angezeigt werden.
2) Menii-Anzeige oder Meldung ist stets eingeschaltet.

Erlauterungen
Das jeweilige Oval gibt die Betriebsart an. Tastenment “xxx” : Bedienung an lokalen Tasten
Eine Betriebsart wechselt in Pfeilrichtung, wenn die Power-Up:  Wiederkehr der Betriebsspannung

angegebenen Bedingungen zutreffen. oder RESET
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15 MASSZEICHNUNGEN
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*) Maf? mit hohem Deckel
bei Option “mit Grenzwertgeber”
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