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ECAG60 Prozeldregler Serie
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Die Serie ECA60 besteht aus einer Reihe von Prozel3reglern fur zahlreiche Anwendungen im Industriebereich zur
Temperatur-, Druck-, Durchflu- und Fillstandsregelung. Das ergonomische Design erméglicht ermidungsfreies
Ablesesn der Regleranzeigen und die einfache Handhabung der Bedienelemente. Samtliche Funktionen inklusive

Konfiguration sind an der Front der Regler einstellbar.

MERKMALE

« Prozelregler Serie besteht aus 4 Geraten:
- ECA6 Standardregler
« ECAG0 Universalregler
« ECA600 Mehrfachregler

- EMAG60  Multi-Instrument
« Eingange / Ausgange:
« Bis zu 5 analoge Ein- und 6 Ausgange
« Bis zu 4 binare Ein- und 6 Ausgange
» Reglerausgang 4 - 20 mA oder schaltend
 Serielle Schnittstellen RS 232 und RS 485
- Hilfsenergie:
- 120/230 VAC, 50-60 Hz oder 24 VDC
« Helle Bargraph und komfortables LCD-Anzeige-
display fur klare Bedienung

« Alarme fur Prozel3grof3e und Regelabweichung

PID Parameter:
- Autotuner fur automatische Einstellung

« Parameterumschaltung (Gain Scheduling)
« Adaptive Regelung fiir variable Strecken
« pPi Regelung fiir Totzeiten

 Vorsteuerung flr Storgrof3en
Arithmetische und logische Funktionen

Kaskade oder Doppelregler mit ECA600

Kurze Zykluszeiten

Konfiguration

« Struktur verbindet Einfachheit und Leistungs-
fahigkeit

 Einstellung am Regler oder tiber PC

« Deutsch oder Englisch

Verschiedene Montagearten

IFOXBORO
ECHKARDT
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Autotuner

Der Autotuner wird zur automatischen Ein-
stellung der PID-Parameter verwendet
(Selbstoptimierung).

Zunéchst versetzt der Autotuner den Regel-
kreis in einen kontrollierten Schwingungs-
zustand, dann wird die Schwingungsamplitu-
de mit dem ProzeRReigenrauschen korreliert.
Nach der Abstimmung werden die PID-Pa-
rameter festgelegt und automatisch gespei-
chert. Wenn sich die Proze3bedingungen
andern kann das Regelsystem neu abge-
stimmt werden.

Parameterumschaltung

(Engl.: Gain Scheduling). Diese Eigenschaft
ermdglicht die optimale Regelung nichtlinea-
rer Prozesse. Die Prozel3regelung erfolgt
unter Verwendung unterschiedlicher PID-
Parametersatze, die anhand verschiedener
Werte eines frei wahlbaren Referenzsignals
ausgewahlt werden. Insgesamt kbnnen drei
unterschiedliche Parametersétze verwendet
werden.

Bedienung

Prinzip des
Autotuners

Abstimm-
sequenz

Abkirzungen: SP = setpoint = Sollwert, PV = process value = Istwert (Prozef3wert)

—PV

pv

Ausgangs-
signal

Hintergrundbe-
leuchtete, voll-
grafische LCD-
Anzeige

Einstell-
tasten

al—

Wert erhbhen _--
(SP, Ausgang
usw.)

Wert herab- .
setzen

FOXBORO ECKARDT

e Handbetrieb

Seite

LED-Balken
anzeige

Vorsteuerung

Diese Funktion erméglicht den Ausgleich
von Storeinfliissen, bevor diese den Pro-
zel3 beeinflussen. Das Vorsteuerungssi-
gnal wird von einem Standardsensor gelie-
fert. Die Vorsteuerung kann mit Festwer-
ten arbeiten oder adaptiv ausgelegt sein.

CLPM

Die Funktion der Regelkreis-Leistungs-
Uberwachung (engl.: Control Loop Perfor-
mance Monitor, CLPM) dient zur standi-
gen Uberwachung der Regelkreisdaten
und erkennt automatisch jegliche anorma-
len Schwingungen. Fur diese Funktion
sind keine Parametereinstellungen erfor-
derlich.

pPI-Regelung

Der pradiktive PI-Regler ist ein Regler mit
Totzeitkompensation, der sich von ande-
ren Totzeitreglern durch dir Anzahl der
Parameter unterscheidet. Nur drei Para-
meter werden eingestellt: Verstéarkung
(Gain), Integrierzeit und Totzeit. Diese
Parameter werden durch einfache Prufung
der Sprungantwort des Prozesses ermit-
telt. Durch die enge Verwndtschaft mit
dem PID-Regler ist der pPI-Regler einfach
zu verwenden und kann au3erdem zur
weiteren Optimierung mit der Parameter-
umschaltung kombiniert werden.
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Funktionalitat

Hardware

Analoge Eingange
Analoge Ausgange
Binare Eingange
Binare Ausgénge
RS 232

RS 485

Reglermerkmale
Autotuner

Adaptive Regelung

Pradiktive PI-Regelung
Parameterumschaltung
Vorsteuerung
Leistungstiberwachung (CLPM)
Kaskadenregler

Doppelregler

Funktionsblécke

Analoge Eingange
Kommunikation (analoge Eing.)
Analoge Benutzereinstellungen
Binare Eingénge
Kommunikation (binére Eing.)
Binare Benutzereinstellungen
Bedienfunktionen

Istwertalarm
Abweichungsalarm
Arithmetikfunktionen
Logikfunktionen

Sonstige

Reglerfunktionen

Analoge Ausgange
Kommunikation (analoge Ausg.)
Binare Ausgénge
Kommunikation (bindre Ausg.)

Systemfunktionen

ECAG
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Mehrfachregler

Regler vom Typ ECAG00 verfligen tber
zwei vollsténdige Regelschaltungen, die
entweder unabhangig voneinander (Dop-
pelregler) oder als Reglerkaskade betrie-
ben werden kdnnen. Beide Regelschal-
tungen besitzen die zuvor beschriebenen
Funktionen und Merkmale.

Doppelreglerkonfiguration

(AN

(™
XD—9

Tank

Kaskade

Dampf-
trommel
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Adaptive Regelung

Bei dieser Regelung werden die Ausgangssi- Adaptive
gnale des Reglers standig den sich &ndern- Schaltung
den Prozel3bedingungen angepal3t.
Die adaptive Regelung wird im Konfigurati- Regler
onsmodus aktiviert und vom Autotuner ge- Design > gl <
startet.
Auch diese Funktion kann zur weiteren Opti-
mierung der Regelleistung mit der Parame- 4
terumschaltung kombiniert werden. Wah-
rend die Parameterumschaltung zur Anpas- PID u »  ProzeR >y
sung an die statischen Proze3bedingungen Regler
- beispielsweise das nichtlineare Verhalten
eines Ventils - verwendet wird, reagiert die 1
adaptive Regelung auf dynamische Prozel3-
anderungen - beispielsweise Lastanderun-
gen.
Anschlisse
Klemme fir Klemme flr
Spannungs- Spannungs-
anschluf3: { Dml_@m } anschluf3: [ ml_lm Dl_lw
Briicke fur L Briicke fur | I
230V AC | __ 230VAC 115 V AC | 115V AC
= @ PA =+ @ PA
E/A-Anschluf3klemmenblock z b d
32 PO [ | ) e 32
30 o |O|o|dO|o|Of 2= 30
28 S0 0O . 28
26 Jlo|O|o|dO|o|Of == 26
24 a5 ] Q| ([ |l ov (Al-komm.) 24
22 1o |O|o |O|o |O| Ao 22
20 DI1+® D@ D@ |:| AO 2+ 20
18 Dli+|@ (O|@ |O|@ || Acs+ 18
16 DI 1+ | @) ] Q ] Q []| oV (AO-Komm.) 16
14 DI1+® D@ D@ |:| DO 6+ 14
12 bi-komm. | (]| @ (C1|@ |J| Dpos+ 12
10 +24vausgang (@) || (@ || po 4+ 10
8 2avoc | OO @ |[| pos+ 8
6 +24V Eingang @) ] %) %) []| poa+ 6
4 24voc (@ ([ O |[]| po 1+ 4
2 oV (Rskomm) @ |[O] Q@ || ov (oo-Komm.) 2
/ \

+
RS 485

Iy
I

X
RS 232
RX

Abkurzungen: DI = Binarer Eingang; DO = Binarer Ausgang; Al = Analoger Eingang; AO = Analoger Ausgang; Tx = Senden; Rx = Empfangen
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Kommunikation

Alle Einheiten der neuen ECA-Reglerfamilie
kdnnen Uber das Standard-COMLI-Protokoll
mit Computersystemen kommunizieren.
Dabei werden sowohl Echtzeitdaten als auch
Konfigurationsdaten tiber die Kommunika-
tionsverbindung tibertragen. Die Ubertra-
gungsgeschwindigkeit (Baudrate) ist
einstellbar.

Montage

Alle Regler werden mit einem Montagesatz
fur den Schalttafeleinbau geliefert.
Wabhlweise ist eine Einbaukasette erhéltlich.
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Technische Daten

Regler

Regelfunktionen .. .. .. ...
Verstarkung (Gain) . .. .. ..
Integrierzeit. ... .........
Vorhaltzeit. .. ...........
Wirkrichtung . .. .........
Sollwert. . ..............
Reglerausgang. .........
Alarme . ........... .. ..
Abtastrate. . .. ..........

Analog Eingange
Eingangsbereich. ... ... ..

Eingangstyp . ...........
Eingangsimpedanz. . . .. ..

Alarmfunktion fur
Signale auRRerhalb des
zulassigen Bereichs . . . . ..

Funktionen.............

Auflésung . .............
Abweichung . ...........

Temperaturabhangige
Abweichung .. ..........

Analoge Ausgange

Ausgangsbereiche . .. .. ..
Ausgangssignaltyp . . . .. ..
Max. Ausgangsstrom . . . . .
Lastwiderstand des
Stromausgangs . ........
Kurzschlu3geschiitzt . . . ..
Auflésung .. ............
Erkennung von
Ausgangssignal-
unterbrechung ..........
Abweichung ............

Kommunikation
Anzahl der Kanéle .......

Bussystem, Kommuni-
kationsprotokoll. . . .. ... ..
Ubertragungsrate . . . . . . ..

Bedienerschnittstelle
Anzeige ...............

Balkengrafikanzeige . . . . . .

P, PD, PI, PID, pPI

0,01 —99,99

0,1 -9999,9 Sekunden

0,0 —9999,9 Sekunden
Direkt, invers

Intern, extern, Rampensignal
Analog, Impuls

Istwert, Abweichung

30 -500 ms

0..20mA, 4 ... 20 mA,
0-5V,1-5YV,
0-10V,2-10V
Differential- oder Einzelsignal
(Uber Drahtbrticke wéhlbar)
Strom 250 Q

Spannung 200 kQ

Ja, bei4 ... 20 mA
1..5Vund2..10V,

wenn das Signal unter die
Untergrenze abfallt
Software-Filter erster Ordnung,
linear / Quadratwurzel

12 Bit

Max. £ 0,2 % des Gesamt-
bereichs bei 0 — 50 °C

0,01 % des Gesamtbereichs
pro 1 °C bei 0—-50 °C

0..20mA,4..20 mA
Stromquelle
22 mA

Max. 650 Q
Ja
12 Bit

Ja
Max. + 0,2 % des Gesamt-
bereichs bei 0 — 50 °C

2, RS 232 und RS 485
(2-Draht)

COMLI
Max. 19,2 KBaud

Hintergrundbeleuchtete LCD-
Anzeige mit 120 x 32 Bild-
punkten

LED, Istwert, Sollwert (jeweils
30 Segmente), Regler-
ausgang (20 Segmente)

Binare Eingange
Eingangssignaltyp .......

Spannung. . ............
Logikpegel ... ..........

Binare Ausgange

Ausgangssignaltyp . . . . . ..
Laststrom..............

KurzschluBstrom . .......

Stromversorgung

Umgebungsbedingungen
Temperatur
bei Betrieb ...........
auler Betrieb .. .......
Relative Feuchte
(Dauerzustand, aulRer
Betrieb) . ..............

Schutzklasse ...........

Elektrische
Umgebung

Abbrechen, Seite, OK, Hand-
betrieb, Erhdhen, Verringern
Istwert, Sollwert, Regleraus-
gang an Balken- und
LCD-Anzeige;

Alarme an Istwertbalken-
anzeige; Sollwerttyp (intern /
extern) an LCD- Anzeige;
Computer-Status / Lokaler
Status an LCD-Anzeige

24V DC, gemeinsame
Eingangsbetriebserde
(Ground), Stromsenke,
optoentkoppelt

Max. 35V, min. -0,5 V

0< 3V (IEC1131-2,Typ1l)
1>15V (IEC 1131-2, Typ 1)

24V DC, Stromquelle
Max. 250 mA pro Ausgang
Max. 500 mA insgesamt
Max. 500 mA Stromspitze
fur die Dauer von 1 ps

115/230 V AC + 10 %,
50-60Hz, 20V Aor
19V AC £ 10 %,
50-60Hz, 1A

24V DC+10%
Thermosicherung an
Sekundérseite des
Transformators und an der
Gleichstromversorgung
Max. 24 V DC/150 mA

+5 bis +55 °C (IEC 68-2-1/2)
—251t0 +70 °C (IEC 68-2-1/2)

93 % relative Feuchte

bei +40 °C (IEC 68-2-3)

IP 20 (allgemein)

IP 65 (Vorderseite)

IP 65 (Vorderseite in IP65-
konformer Schalttafel mit
Montagesatz)

Erflllt EU-Richtlinie
89/336/EEC Elektromagne-
tische Vertraglichkeit
(EMV-Richtlinie)



PSS EIC2160 A-(de)

ECAG0

MODEL CODES

Model Codes ECA6

Standardregler
Montagekit

Bestellung als Zubehor . . . . . . . oo oo

Optionen

Kundenspezifische Einstellung . . . . . . . . . . . e

Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung

DeULSCN . . . . .
Englisch . . . . .

Model Codes ECA60

Universalregler
Montagekit

Bestellung als Zubehor . . . . . . . ..o oo

Optionen

Kundenspezifische Einstellung . . . . . . . . . . . e

Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung

DeutsCh . . . . e e
EnglisCh . . . .

Model Codes ECA600

Mehrfachregler
Montagekit

Bestellung als Zubehor . . . . . . . oo

Optionen

Kundenspezifische Einstellung . . . . . . . . . .

Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung

DeutsCh . . . . e e
Englisch . . . . .

Model Codes EMAGO

Multi-Instrumen t
Montagekit

Bestellung als Zubehér . . . . . . . ..o

Optionen

Kundenspezifische Einstellung . . . . . . . . . . .

Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung

DeUtSCh . . . . e e e e
English . . . . . e

Model Codes Zubehor

PC-Software
fur Konfiguration tber RS232-Schnittstelle
(fur alle Gerate)

Adapter fir Mehrfachgehause compact E/P

fir Gehduse cE/cP 400 . . . . . . . . . . . . e
flr Gehause cE/cP 600 . . . . . . . . . . . . ..

Montagekit

Halteblechseitlich . . . . . . . .. ... ... ... ... ......
Kassette . . . . . . . . e

DOX60

.................... -400
.................... -600
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Anderungen vorbehalten - Nachdruck, Vervielfaltigung und Ubersetzung nicht gestattet. Die Nennung von Waren
oder Schriften erfolgt in der Regel ohne Erwahnung bestehender Patente, Gebrauchsmuster oder Warenzeichen.
Das Fehlen eines solchen Hinweises begrindet nicht die Annahme, eine Ware oder ein Zeichen seien frei.

FOXBORO ECKARDT GmbH

Postfach 50 03 47

D-70333 Stuttgart
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